MECHANIKA

Dtugosé, czestotliwos$¢ oraz predkosé
przemieszczania sig fal (P1.6.2.1)
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Nr Kat. Opis f
401 20 Maszyna falowa, podstawowy modut 2
401 22 Modut do tworzenia wykreséw 1
40123 Ttumik do maszyny falowej 1
401 24 Whbudowany hamulec do maszyny falowej 2
521 231 Zasilacz niskiego napiecia 1
52125 Transformator, 2 ... 12V, 120 W 1
31307 Stoper 1,30s/0,1s 1
31177 Stalowa tasma pomiarowa, | = 2 m/78“ 1
501 451 Przewdéd, 50 cm, czarny, para. 1
501 461 Przewdd, 100 cm, czarny, para 1
501 46 Przewdéd, 100 cm, czerwono/niebieski, para 1
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Zaleznos$¢ pomigdzy czestotliwoscig i diugoscig rozprzestrzeniajacej sig fali
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MECHANIKA FAL

“Modutowa maszyna falowa” umozliwia ustawienie maszyny pionowej fali torsyjnej,

jednoczesnie zezwalajgc na dowolne skonfigurowanie rozmiaru i ztozonos$ci uktadu.

Modut sktada sie z 21 wahadet zamontowanych na tozyskach obracajgce sie wokét wspéinej

osi. Sg sprezyscie sprzgzone po obu stronach osi obrotu tak, ze odchylenie jednego wahadta

jest propagowane przez caty uktad w postaci fali.

Celem doswiadczenia P1.6.2.1 jest jednoznaczne potwierdzenie zaleznosci
v=2Af

pomiedzy diugoscia fali |, czestotliwoscig f oraz predkoscia fazowa v. Stoper jest
wykorzystywany do pomiaru czasu t wymaganego dla dowolnej fazy fali do przebycia danej
odlegtosci s dla roznych dtugosci fali; wartosci te sg nastepnie uzyte do obliczenia predkosci
fazowej
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Dtugosc¢ fali jest nastepnie “zamrazana” za pomoca wbudowanego hamulca, aby pozwoli¢ na
pomiar diugosci fali I. Czestotliwo$¢ jest wyznaczana z okresu oscylacji zmierzonych za
pomocy stopera.

Gdy uzyta jest zalecana konfiguracja doswiadczenia, mozliwe jest zademonstrowanie
wszystkich znaczacych zjawisk odnoszacych sie do propagaciji liniowych fal poprzecznych. W
szczegolnosci, obejmujg one wzbudzenie fali stojgcej za pomocg odbicia na nieruchomym
lub swobodnym koncu.
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