MASZYNY ELEKTRYCZNE

Dos$wiadczenia na silniku
pradu statego z dwubiegunowym wirnikiem (P3.5.3.1_b)
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Zestaw podstawowy ELM
Podstawowa maszyna
Ptyta demonstracyjno-doswiadczalna
Miernik uniwersalny LDanalog 20
Transformator S- zmiennego niskiego napiecia
Stroboskop, 1 ... 330 Hz
Przewdd, 50 cm, czerwono/niebieski, para
| Przewdd, 100 cm, czerwono/niebieski, para
Wimik trzybiegunowy ELM
| Precyzyjny dynamometr, 2.0 N
Precyzyjny dynamometr , 5.0 N
:Linia demonstracyjna, | =20 m
CPS-uchwyt z podwajnym tacznikiem i regulacjg wysokosci
 Pret do statywu 25 cm, 12 mm @ ]
Reczna skrzynia przektadniowa ELM
| Plyta ze ztgczami
Przetgcznik,jednobiegunowy, STE 2/19
Oprawa do lampy E10, top, STE 2/19
Lampy zarowe 24 V/3 W, E10, set of 5
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*dodatkowo zalecane
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ELEKTRYCZNOSC

Silniki elektryczne wykorzystuja site dziatajgcg na przewodnik z pradem w polu
magnetycznym, aby przeksztalci¢ energie elektryczng na energie¢ mechaniczna.
Rozrézniamy silniki asynchroniczne, w ktérych wirnik pobiera napiecie AC lub DC poprzez
komutator oraz silniki synchroniczne, ktére nie majg komutatora i ktérych napigcia sg
zsynchronizowane z czestotliwoscig podanego napiecia.

Doswiadczenie P3.5.3.1 bada podstawowe funkcje silnika elektrycznego z komutatorem.
Silnik jest sktadany za pomocg magnesu trwatego jako stojan i dwubiegunowego wirnika.
Polaryzacja pragdu wirnika wyznacza kierunek obrotu wirnika. Do$wiadczenie to mierzy
zalezno$¢ pomiedzy przytozonym napieciem U i predkoscig bez obcigzenia fo jak rowniez
przy statym napieciu prad | pobierany w funkcji predkosci f zaleznej od obcigzenia.

Celem doswiadczenia P3.5.3.2 jest wykorzystanie tréjbiegunowego wirnika.

Wirnik zaczyna sie obraca¢ automatycznie jako, ze moment pedu (moment obrotowy) dziata
na wirnik w dowolnym potozeniu pola magnetycznego. Aby zarejestrowa¢ krzywg momentu
M(f), predkosci f wirnika jest rejestrowana w funkcji przeciwmomentu M. W dodatku,
wytwarzana moc mechaniczna jest poréwnywana z pobierang moca elektryczna.
Doswiadczenie P3.5.3.3 bada tzw. silnik uniwersalny, w ktérym pola stojana i wirnika sg
elektrycznie wzbudzane. Cewki stojana i wirnika sg potaczone szeregowo lub réwnolegle
(“zbocznikowane”) do wspolnego zrédta napiecia. Silnik ten moze byé napedzany napigciem
DC i AC jako, ze moment obrotowy dziatajgcy na wirnik pozostaje niezmienny gdy
odwrécona zostaje polaryzacja. Krzywa momentu M(f) jest rejestrowana dla obu obwodoéw.
Doswiadczenie pokazuje, ze predko$¢ silnika bocznikowego jest mniej zalezna od obcigzenia
niz predko$¢ silnika szeregowego.

W doswiadczeniu P3.5.3.4, cewka wirnika asynchronicznego silnika AC jest
zsynchronizowana z czestotliwoscig przytozonego napigcia za pomocg korby recznej tak, ze
wirnik w nastepstwie pracuje samoczynnie.
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