MECHANIKA RUCHY POSTEPOWE PUNKTU MASY

Jednolity ruch liniowy oraz ruch po kole (P1.3.7.1)

Stoét powietrzny umozliwia rejestracje dowolnych ruchéw dwu-wymiarowych suwaka do oceny
nastepujacych doswiadczen. Aby to osiggna¢, suwak jest wyposazony w urzadzenie
rejestrujgce potozenie suwaka na metalizowanym papierze rejestratora co 20 ms.

Celem do$wiadczenia P1.3.7.1 jest zbadanie chwilowej predkosci ruchéw prostych i kotowych.
W obu przypadkach, ich warto$ci bezwzgledne mogg zosta¢ wyrazone jako
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gdzie Ds jest drogg prosta przebyta w czasie Dt dla ruchu liniowego oraz rownowazny tuk dfa-
ruchu kotowego.
W doswiadczeniu P1.3.7.2, suwak bez predkosci poczatkowej porusza sig po stole
powietrznym nachylonym pod katem a. Jego ruch moze zosta¢ opisany jako jednowymiarowy,
ruch jednostajnie przyspieszony. Zaznaczone potozenia pozwalajg na wykreslenie wykresu
drogi w czasie, z ktérego mozna wyprowadzi¢ zalezno$é
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w doéwiadcz%niu P1.3.7.3, ruch ,uko$nie w gore* jest przekazywany na suwak na pochytym
stole powietrznym, aby suwak opisywat parabole. Jego ruch jest jednostajnie przyspieszony w
kierunku pochylenia i praktycznie prostopadty do tego kierunku.

Celem doswiadczenia P1.3.7 .4 jest zweryfikowanie obszaru prawa Kepler'a.

Tutaj suwak porusza sie pod wptywem sity Srodkowej wywieranej przez centralnie
zamontowang $rube. W ocenie, obszar
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“omieciony” z powodu ruchu suwaka w czasie Dt jest wyznaczony z promienia r i czgsci drogi
Ds jak rowniez z kata pomiedzy dwoma wektorami.

Doswiadczenie P1.3.7.5 bada réwnoczesne ruchy rotacyjne i posuwowe jednego suwaka i
dwoch suwakéw zigczonych razem na state. Jeden rejestrator jest umieszczony w $rodku
ciezkosci podczas, gdy drugi jest na obwodzie badanego ,ciata sztywnego”. Ruch jest opisany
jako ruch $rodka ciezkosci plus rotacje wokoto $rodka ciezkosci.
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Zderzenie sprezyste w dwoch wymiarach (P1.3.7.8)

Stoét powietrzny jest dostarczony z dwoma suwakami. Oznacza to, ze to urzadzenie moze by¢
takze uzyte do badania np. dwu—wymiarowych zderzen.

W dos$wiadczeniu P1.3.7.6, ruchy dwéch suwakoéw, ktére sg sprezyscie sprzezone gumowag
opaska, sa rejestrowane. Ocena pokazuje, ze wspolny srodek ciezkosci przemieszcza sig w
linii prostej i sposéb jednostajny podczas, gdy ruch wzgledny dwéch suwakoéw pokazuje
oscylacje harmoniczne.

337 801 Duzy stét powietrzny 1 W doswiadczeniu P1.3.7.7, sprezyscie odksztatcajgce sie pierscienie metalowe sg dotagczone
do krawedzi suwakéw przed rozpoczeciem do$wiadczenia.

Gdy oba odbijg sig, ta sama sita dziata na kazdy suwak, lecz w przeciwnym kierunku. Tym
samym, bez wzgledu na mase m1i m2 dwoéch suwakéw, ma zastosowanie nastepujgca
zalezno$¢ dla catkowitego pedu dwuwymiarowego

mi-vi+mz va=0

Dos$wiadczenie P1.3.7.8 i P1.3.7.9 bada zderzenia sprezyste i niesprezyste pomiedzy dwoma
suwakami. Ocena polega na obliczeniu catkowitego pedu dwuwymiarowego

p=mi vi+mz vz
oraz energii catkowitej
m m
E= ?‘ v+ ?2 v

przed i po zderzeniu.
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