RUCHY OBROTOWE CIALA MECHANIKA

Zachowanie momentu pedu podczas sprezystego uderzenia w ruchu obrotowym (P1.4.2.1)

Zderzenia skosne pomigdzy ciatami obrotowymi moze zosta¢ opisane analogicznie do
jednowymiarowych zderzen postepowych, gdy osie obrotu ciata sg réwnolegte do siebie i
pozostajg niezmienne podczas zderzenia. Warunek ten jest spetniony, podczas
przeprowadzania pomiaru za pomocg modelu obrotowego. Moment pedu jest opisany

wzorem
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501 16 Kabel wielozytlowy, 6-biegunowyulti, 1.5 m 2
524013 Czujnik-CASSY 2 1 Zasada zachowania momentu pedu stwierdza, ze dla dowolnego zderzenia sko$nego dwéch
524 220 CASSY Lab 2 1 ciat obracajgcych sie, wielko$¢
524 074 Czujnik S 1 L=l oi+12 o2
SO0 Sy oy [ B Bem ! przed i po zderzeniu pozostaje taka sama.
Dodatkowe wymagania: ; 1 Doswiadczenia P1.4.2.1 i P1.4.2.2 badajg charakter sko$nych zderzen sprezystych i
Komputer PC z Windows XP/Vista/7 niesprezystych. Za pomocg dwéch barier $wietinych i systemu akwizycji danych CASSY,

czasy zastoniecia dwdch flag przerywajacych sg zarejestrowane jako pomiar predkosci
katowej prze i po zderzeniu. Oprogramowanie CASSY Lab wykorzystuje czasy zastoniecia Dt
i pole katowe Dj = 10° flagi przerywajacej do obliczenia predkosci kagtowej
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jak réowniez momentu pedu oraz energii przed i po zderzeniu.
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