Elektroniczne zabezpieczenie silnikow

I> Zabezpieczenie przed przecigzeniem

* Prad zadziatania = 1.10 x wart. nastawiona I,

* Mozliwo$¢ wyboru jednej z klas zadziatania:
10, 20 i 30 (wg CEIl 947-4-1)

Zabezpieczenie przed
COS(P niedocigzeniem przez cos¢
* Zabezpieczenie przed "suchobiegiem"”

* Warto$¢ cose ustawiana od 0.15 do 1,0

* Opoznienie zadziatania: 5do 45 s

k Zabezpieczenie przed
asymetriag faz

* Dziatanie przy asymetrii faz wigkszej od 40%

k Zabezpieczenie przed
zanikiem fazy

* Dziatanie przy pradzie wigkszym od 0.7 x Ig

* Zadziatanie w czasie krétszym niz 3 s

(t 59 Zabezpieczenie przed
zla kolejnoscia faz

* Aktywne tylko podczas startu silnika.
Gdy kolejnos$¢ faz jest nieprawidtowa, zadziatanie
nastepuje z czasem krétszym niz 0,2 s.

Zabezpieczenie bez zewnetrznego modutu sygnalizacji
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Moduty dodatkowe: ODPF | PF-RM

Zabezpieczenie z zewnetrznym modutem sygnalizacji

® Doskonate zabezpieczenie silnikow tréjfazowych
niskiego napigcia (do 1000 V) zwtaszcza w ukia-
dach pompowych.

.0 Szeroki zakres pradowy zabezpieczanych sil-
nikéw ( od 1 do 630 A i powyzej).

® Rozrdznienie i sygnalizacja przyczyny zadzia-
fania.

® Prawidtowe dziatanie przy dowolnym rodzaju
startu i pracy silnika. Trzy klasy zadziatania.

® Pamiec stanu cieplnego silnika.

® Mozliwo$é wyboru pomigdzy recznym i automa-
tycznym resetem.

® Trzy lata gwarancji

Zastosowania

Elektroniczne zabezpieczenie silnikéw typu PF-R
znajduje zastosowanie dla pomp i innych systemow,
gdzie praca bez obcigzenia jest wielkoscig krytycz-
na (bieg jatowy, zerwanie pasa itp.).

Zabezpieczenie przeciwko niedocigzeniu poprzez
kontrole coso jest najlepsze dla przewymiarowanych
silnikéw, takich jak np. silniki pomp dla stacji benzy-
nowych, gdzie obcigzenie silnika podczas pracy
moze wynosi¢ jedynie 20% obcigzenia nominal-
nego.

Modut sygnalizacyjny

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny stanowi opcjo-
nalne rozwigzanie, ktére pozwala na oddzielenie ze
wzgledow konstrukeyjnych lub sposobu obstugi
panelu sygnalizacyjnego od wtasciwego zabezpie-
czenia. Modut jest potaczony z zabezpieczeniem
odpowiednim przewodem tasmowym dtugosci 2 m.

Zewnetrzny modut sygnalizacyjny wyposazony
jest w diody sygnalizujgce obecnos$¢ zasilania po-
mochniczego oraz przyczyne zadziatania zabezpie-
czenia. Dodatkowo modut wyposazono w przycisk
RESET.

Nr katalogowy: 12555

Modut resetujacy

Zewnetrzny modut resetujacy stanowi opcjo-
nalne rozwigzanie, ktére pozwala na wydtuzenie
czasu resetu od 75 do 525 minut.

Nr katalogowy: 12169

Tabela wykonan

Zakres ustalewien
zabezpieczenia

Ig (A) KM
PF16-R 4-16.7 3-10
PF47-R 16 -47.5 10-25

Parametry silnika
400 Vac - 4 bieguny
kW

PF-R

Charakterystyka ogolna

©® Wyprodukowano zgodnie z IEC-255, IEC-947.
® Certyfikaty: znak CE
® Montaz na szynie DIN 35 mm (EN50022-35)
® Reset reczny:
1.Gdy zadziatanie zabezpieczenia bylo rezultatem
asymetrii, zaniku fazy lub niedocigzenia mozna
wykonac reset po uptywie 2 s.
2.Gdy zabezpieczenie zdziatato z powodu prze-
cigzenia reset moze nastapi¢ po czasie zalez-
nym od stopnia przecigzenia (max. 7 min).
©® Reset zdalny:
odtaczenie napigcia pomocniczego na czas wig-
kszy niz 3 s i ponowne zataczenie powoduje reset
zabezpieczenia.
® Reset automatyczny po ok.4 min od zadziatania
zabezpieczenia.
® Nastawialny reset 2 do 75 min od zadziatania
zabezpieczenia od niedocigzenia (cos o).
® Max. przekrdj przewodéw pomocniczych 2.5 mm
® Max. moment dociskowy wkretéw 20 Ncm
® Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna:
IEC 255-22, IEC 801, EN 50081-2
® |zolacja: 3kV - 50 Hz - 1 min. /3 kV - 1.2/50 ps
® Stopien ochrony: IP 20

® Temperatura sktadowania: -30°C +70°C
® Temperatura pracy / wysoko$c¢:

-15°C +60°C / 1000 m
-15°C +50°C / 2000 m
-15°C +40°C / 3000 m

Zasilanie zabezpieczenia

® Zaciski L1-L2-L3

® Napiecie nominalne: 3x400V (50/60Hz)
(+15% -10%)

® Na zyczenie: 3x230V (50/60Hz) (+15% -10%)

® Pobér mocy: 20 VA (400Vac)

Przekaznik wyjsciowy

® 1 NO (97-98) zestyk normalnie otwarty

® 1 NC (95-96) zestyk normalnie zamknigty
(kiedy odtaczono napiecie pomocnicze lub
zadziatato zabezpieczenie)

® |zolacja galwaniczna

® Max. napigcie zestykow: 250 Vac

® Max. parametry tgczenia:
C300-125/250V
AC15- 250V-2A
DC13-30V-2A
DC13-115V-0.2A
Max. prad termiczny: 5A

Numer katalogowy
Zas. pomocnicze Zas. pomocnicze
3x400/440V 50/60 Hz  3x230V 50/60 Hz

22-75 12165 12173

7.5-18.5 12167 12168

® Dla silnikéw o pradzie ponizej 4 A, nalezy postepowac¢ zgodnie z punktem 1.b procedury nastawiania.
® Dla silnikdéw o pradzie powyzej 47,5 A, nalezy uzywa¢ PF 16R z 3 przektadnikami pradowymi .../5 A.



Procedura nastawiania

Po umieszczeniu zabezpieczenia na 35 mm szynie

DIN, przewody zasilajace trzech faz powinny by¢
przeprowadzone przez otwory w obudowie zabezpie-
czenia oraz podtaczone odpowiednio do zaciskow:
L1, L2iL3.

Przy rozruchu silnika w uktadzie gwiazda - trojkat,
zabezpieczenie lub przektadniki pradowe nalezy in-
stalowaé pomigdzy bezpiecznikami lub wytgcznikiem
silnikowym a stycznikiem (Rys. 3).

Zabezpieczenia nie nalezy uzywaé¢ w kombinacji
z falownikami.

Podtaczone zabezpieczenie nalezy ustawia¢ w na-
stepujacy sposob:

1. Nastawi¢ prad bazowy |, na 6 odpowiednich mik-
roprzetacznikach. Nalezy zwréci¢ uwage na fakt iz
prad bazowy jest suma wartosci podstawowej prze-
kaznika i wszystkich mikroprzetgcznikéw ustawionych
w pozycje ON.

a) dla silnikéw o pradzie z przedziatu 4 - 47 A prad I,

winien byé réwny prgdowi znamionowemu silni-
ka I, (Rys. 1).

b) dla silnikéw o pradzie < 4 A prad I, winien by¢ ro-
wny pradowi znamionowemu silnika I, pomnozo-
nemu przez liczbe przeplotéw przez otwory prze-
kaznika.

c) dla silnikéw o pradzie > 47 A nalezy stosowaé
przektadniki .../5 A w kombinacji z zabezpiecze-
niem PF16-R stosujac wzor (Rys .2).

Krzywe zadziatania
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Diagram potaczen

2. Nastawi¢ klase zadziatania (10, 20 lub 30) na 2

L1

odpowiednich mikroprzetacznikach (TRIP CLASS) L3

korzystajac z krzywych zadziatania lub wykorzystu-

jac tabele nastaw.

3. Wybrac¢ i nastawic proég zadziatania biegu jatowe-
go (niedocigzenia) przez cose oraz opoéznienie za-

dziatania.

Poziom zadziatania wskutek zmiany cosg jest usta-
wiany potecjometrem w zakresie 0,15 do 1,0. Wy-
bierajgc te wartos$é nalezy wzig¢ pod uwage wspot-
czynnik cosg silnika nieobcigzonego oraz ten odpo-

wiadajacy szacunkowej wartosci przy minimalnym
obcigzeniu. Nalezy wybra¢ posrednig spomigdzy
tych dwéch wielkosci.

Jezeli opisane wartosci coso sg nie znane, nasta-
wy przekaznika mozna dokonaé w nastepujacy
sposoéb:

- nastawi¢ opdznienie (TRIPPING TIME) na 0

- potencjometrem ustawi¢ warto$¢ cose na 0,15

- uruchomi¢ silnik i wprowadzi¢ go w stan minimal-
nego przyblizonego obcigzenia

- powoli zwigksza¢ potencjometrem warto$¢ cose
dopoki nie zapali sie dioda "cos¢".Odczyta¢ war-
tosc¢ cose.

- przekreci¢ potencjometr w lewo do wartosci ok.

30% nizszej niz poprzednio odczytana.

- nastawi¢ czas zadziatania opdznienia wytaczenia
biegu jatowego (TRIPPING TIME).

4. Nastawi¢ czas resetu (RESET TIME) od zabez-
pieczenia niedocigzeniowego (cos ¢).

Iy silnika

5. Wybra¢ tryb resetu odpowiednim mikroprzetacz-
nikiem.

FUNKCJA TESTu

Funkcja ta symuluje asymetrig i zanik fazy i realizo-

wana jest po nacisnieciu przycisku TEST przez 3 se-

kundy, przy obcigzeniu silnika wigkszym niz 0,7xl,.

Nastgpuje zadziatanie zabezpieczenia i zapala sie L3
dioda sygnalizujgca zanik fazy. L2

2 przeploty (n=2)

L1

Tabele nastaw

Rozruch bezposredni

Czas rozruchu Klasa zadziatania do
bezposredniego | ienia na zabezpi
(s) PF16-R PF 47-R

1-2 10 10
3-5 20 20

Uwaga:

Przy rozruchu w uktadzie
gwiazda - trojkat, przekaznik
powinien by¢ instalowany miedzy
bezpiecznikami a stycznikiem.

N

SNAN

6-10 30 30

Wymiary
Rozruch gwiazda - tréjkat

Rys. 3

Klasa zadziatania do
ustawienia na zabezpieczeniu
PF16-R PF 47-R

Czas rozruchu
gwiazda-trojkat
(s)

80

5-10 10 10
%

354

45
$30

15 10 20 %

20-25 20 20

O
30 20 30
0]

35-40 30 30

78

17,51 17,5

12

O

$225

Uwaga: w typie PF16-R otwory pod przewody silnikowe

sg okragte ((I) 10mm).
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