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1. Instalacja
1.1 Montaz mechaniczny

Regulatory 1005 i 1007 sa przeznaczone do montazu tablicowego 96 x 96mm.

Regulatory 1005D i 1007D sa przeznaczone do montazu na szynie DIN 35mm.

Urzadzenie powinno by¢ zainstalowane z dala od urzadzen emitujacych ciepto oraz tak aby
zapewni¢ cyrkulacje powietrza. Zbyt wysoka temperatura moze zafatlszowa¢ wyswietlane wartosci.

1.2 Podlaczenie

Regulator 1005 1 1007 posiada zaciski srubowe na tylnej §cianie a regulator 1005D 1 1007D zaciski
na $cianie przedniej. Pojemno$¢ zaciskow to 2,5 mm?.

1.2.1 Zasilanie
1.2.1.1 Zasilanie NOVAR 1005/1007

Regulator wymaga napigcia pracy w zakresie okreslonym na tabliczce znamionowe;.
Podlaczenie napigcia do zaciskow 4 (L1) 13 (N).

Napigcie zasilania musi by¢ zabezpieczone bezpiecznikiem zewngtrznym.

Zasilanie zacisku 3 (L1) jest wewngtrznie podtaczone do wspdlnych zaciskow przekaznikow
wyjsciowych.

1.2.1.2 Zasilanie NOVAR 1005D/1007D

Sterownik wymaga napigcia pracy w zakresie okre§lonym na tabliczce znamionowe;.

Podlaczenie napigcia do zaciskow 16 (L1) 1 18 (N). Napigcie zasilania musi by¢ zabezpieczone
bezpiecznikiem zewngtrznym.

Zasilanie zacisku 16 (L1) nie jest wewngtrznie podtaczone do wspolnych zaciskow przekaznikow
wyjsciowych.

1.2.1.3 Ochrona

Artykut 6.12.2.1 normy EN 61010-1 okres$la, ze urzadzenie musi mie¢ wytacznik glowny lub
automatyczny wylacznik bezpieczenstwa lub element odcinajacy, ktory jest cze$cia instalacji
budynku i znajduje si¢ w bezposredniej bliskosci oraz jest tatwo dostepny dla operatora i
odpowiednio oznaczony. Mozna uzy¢ wytacznik o warto$ci nominalnej do 10 A, ale nalezy
wyraznie oznaczy¢ jego funkcjg i status.

1.2.2 Pomiar pradu

Mozna stosowa¢ przektadnik pradowy z przektadnia na SA lub 1A. Do poprawnego wyswietlania
mierzonego pradu nalezy wprowadzi¢ ustawienia regulatora (parametry 12, 13).

NOVAR 1005/1007: zaciski pradowe 1 (zacisk L) i 2 (zacisk K),

NOVAR 1005D/1007D: zaciski pradowe 6 (zacisk K) 1 7 (zacisk L).

1.2.3 Wskazanie bledu
NOVAR 1005/1007/1005D/1007D

Warunki pracy odbiegajace od normy moga by¢ sygnalizowane przez jedno z dwdch ostatnich
wyjs¢. Okreslone wyjscie musi by¢ uprzednio odpowiedni sposob ustawione w parametrze 26.



1.2.4 Wyjscia przekaznikowe
Urzadzenie zawiera 6 lub 8 wyjs$¢ (w zalezno$ci od typu regulatora).
1.2.4.1 NOVAR 1005/1007

Styki przekaznikdéw sa wyprowadzone na zaciski od 5 do 12.
Wspolne styki przekaznikow sa wewngtrznie poltaczone do zasilania zacisku L1 (nr 4).

1.2.4.2 NOVAR 1005D/1007D

Styki przekaznikow sa wyprowadzone na zaciski od 20 do 27.
Wspdlne styki przekaznikdéw sa podtaczone do zacisku RC (nr 19) i odizolowane od zaciskow
zasilania.

2. Uruchomienie
2.1 Pierwsze uruchomienie

Instalacja regulatora przebiega automatycznie. W wigkszosci przypadkoéw wystarczy podtaczy¢
napigcie zasilania i regulator rozpocznie proces regulacji samoczynnie. Po zakonczeniu tego
procesu jest konieczne, aby sprawdzi¢ ustawienia i ewentualnie ustawi¢ niektdre parametry rgcznie.
Po podtaczeniu napigcia zasilania regulator testuje wyswietlacz. Nastepnie na ekranie pojawia si¢
na krotko:

- typ regulatora: np. N214,

- wersja oprogramowania: np. 1.2,

- typ pomiaru napigcia: ULn lub ULL

- warto$¢ uzwojenia wtornego przektadnika pradowego (5A lub 1A).

Po pojawieniu si¢ tych komunikatow regulator uruchamia proces automatycznego wykrywania
potaczenia (jesli jest prawidtowo podtaczony do napigcia pomiarowego). Jesli wystapi brak
napigcia pomiarowego na wyswietlaczu zacznie miga¢ U = 0.

2.2 Automatyczne wykrywanie polaczenia

Fabryczne ustawienia pomiaru napigcia i pradu sa nastepujace:

* typ pomiaru napigcia: napigcie fazowe ("LN" parametr 15),

» metoda podlaczenia U i I: nie zdefiniowany (parametr 16),

* napigcie znamionowe Unom: do 230 V (parametr 18).
Jesli metoda potaczenia U i I nie jest zdefiniowana, regulator nie moze oceni¢ chwilowego
wspotczynnika mocy 1 ten stan jest wskazywany przez dwie jednocze$nie migajace diody LED.
Jesli regulator nie zna metody podtaczenia rozpocznie on jego automatyczne rozpoznawanie. Aby
uruchomi¢ ten proces musza by¢ spelnione nastgpujace warunki:

* regulator pracuje w trybie automatycznym (tj. dioda LED Manual jest wylaczona),

» wyswietlacz wy§wietla mierzone wartosci,

* podane napigcie ma warto$¢ napigcia znamionowego.
Gdy te warunki sa spetnione, regulator zaczyna proces automatycznego wykrywania podtaczenia.
Proces ten moze sktadac sig az z siedmiu krokow. W kazdym kroku regulator dokonuje 4 pomiarow,
w ktoérych stopniowo zatacza i rozlacza wyjscia od 1 do 4. Regulator zaktada, ze co najmniej dwa z
tych wyj$¢ maja podtaczony kondensator (jesli do wyjs¢ nr 1 - 4 zostat dotaczony diawik, pomiar
bedzie niepoprawny). W kazdej probie pomiaru na wyswietlaczu numerycznym pojawia si¢ kolejno
dwa nastgpujace komunikaty:

1. Numer kroku w formie AP nn (nn- numer kroku);
2. Wynik pomiaru w postaci np. L1-0.



Jesli regulator mierzy wielokrotnie identyczne wartosci w kazdej probie, uwaza podtaczenie
za wykryte oraz konczy dalsze kroki. Jesli wyniki pomiaréw rdznig si¢ od siebie w poszczego6lnych
krokach, regulator wykonuje kolejne kroki pomiaru.
Nastgpujace warunki musza by¢ spelnione dla pomyslnego automatycznego wykrycia podtaczenia:
* typ pomiaru napigcia zostat ustawiony prawidtowo (fazowe "LN" lub miedzyfazowe "LL" -
parametr 15),
* przynajmniej dwa kondensatory zostaly podtaczone do wyjs¢ od 1 do 4 (do wyj$¢ tych nie zostat
podtaczony dtawik).
Podczas catego procesu automatycznego wykrywania potaczenia regulator mierzy takze wartos¢
napigcia. Na koniec oblicza on przecigtng warto$¢ napigcia i ustawia napigcie nominalne systemu
kompensacji Unom (parametr 18) na nastgpna warto$¢ z rzedu wybranych napie¢ nominalnych
wedtug ponizszej tabeli:

Tabela wybor napigcia nominalnego

58V 100V 230V 400V 500V 690V

Po pomyslnym zakonczeniu automatycznego wykrywania podtaczenia na wyswietlaczu
numerycznym wyswietli si¢ kolejno: typ podiaczenia, wybrane napig¢cie nominalne Unom i
aktualna warto$¢ wspoétczynnika mocy w sieci. Nastepnie regulator zaczynie regulowac
wspotczynnik mocy lub uruchomi sig¢ proces rozpoznawania stopni (patrz ponizej).

Jesli automatyczny proces wykrywania podlaczenia nie zakonczy si¢ pomyslnie na wyswietlaczu
zacznie miga¢ P=0. W tym przypadku nalezy wprowadzi¢ rodzaj podtaczenia r¢cznie lub podaé
ponownie wartos$¢ ---- (= nie zdefiniowane) poprzez edycje parametru 16, a tym samym ponownie
uruchomi¢ proces automatycznego wykrywania podtaczenia. W przeciwnym razie, urzadzenie
przejdzie w tryb uspienia i po 15 minutach powtorzy proces automatycznego rozpoznawania
podtaczenia.

Jezeli rzeczywista warto$¢ napigcia nominalnego rozni si¢ od wartosci ustalonej podczas procesu
rozpoznawania w parametrze 18 proces jest zatrzymywany, aby dostosowac t¢ wartos¢ do
rzeczywistej wartosci.

Automatyczny proces rozpoznawania podiaczenia mozna przerwa¢ w dowolnym momencie
przetaczajac tryb wyswietlania do wyswietlania parametrow. Po powrocie do wyswietlania warto$ci
proces wykrywania podiaczenia zostanie wznowiony.

2.3 Automatyczne rozpoznawanie mocy stopni

Regulatory sa wyposazone w funkcje¢ automatycznego rozpoznawania mocy stopni (parametr 20
jest ustawiony na warto$¢ A). W tym ustawieniu regulator rozpoczyna automatyczne
rozpoznawanie stopni po wiaczeniu zasilania, jesli zadne z wyj$¢ (parametr 25) nie posiada
warto$ci mocy (takie zdarzenie ma miejsce podczas pierwszej instalacji nowego regulatora lub po
jego inicjalizacji). Proces moze by¢ uruchomiony bez przerywania zasilania poprzez edycj¢
parametru 20 na warto$¢ 1 lub poprzez inicjalizacj¢ regulatora..
Aby regulator rozpoczat automatyczne rozpoznawanie mocy stopni musza by¢ spetnione
nast¢pujace warunki:

* regulator jest w trybie automatycznym (tj. dioda LED Manual jest wytaczona);

* wyswietlacz wyswietla mierzone wartos$ci;

* podane napigcie ma warto$¢ napigcia znamionowego;

* rodzaj poditaczenia pomiaru U i1 (parametr 16) jest okreslony.
Gdy te warunki sa spetnione, regulator rozpoczyna automatyczne rozpoznawanie stopni.
Proces moze mie¢ trzy lub sze$¢ krokow. Na kazdym kroku regulator stopniowo zatacza i1 rozlacza
kazde wyscie. Przy tym mierzy tez, jak oddzialuje to zalaczanie i rozlaczanie na cata moc bierna w
sieci. Z zmierzonych wartos$ci jest ustalana moc stopnia.
W kazdej probie pomiaru na wyswietlaczu numerycznym pojawi si¢ nastgpujacy komunikat:
1. Numer kroku w postaci AC-n (n - numer kroku);
2. Aktualnie mierzona Moc stopni w kvar: zostanie pokazana warto$¢ nominalna mocy mierzonego
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stopnia, t.j. warto$¢, ktéra odpowiada napigciu nominalnemu systemu kompensacji Unom (parametr
18).

W przypadku gdy wcezytano przemiang CT (parametr 12, 13), wzglednie pomiar napigcia przez VT
(w parametrze 17) moc stopnia zostanie pokazana bezposrednio w sieci. Jesli nie zdefiniowano
przemiany CT, wzglednie VT moc stopnia zostanie pokazana w drugorzgdnym CT, wzglednie VT.
Jesli na wy$wietlaczu regulatora nic si¢ nie pojawi oznacza to, ze nie zostata okreslona wartos$¢
stopnia. Stan ten wystepuje wtedy, gdy wartos¢ mocy biernej w sieci w wyniku zmian obciazenia
znacznie si¢ zmienia w stosunku do wielko$ci zmierzonych stopni.

Regulator wykonuje 3 kroki rozpoznawania stopni. Jezeli kazdy pomiar wykonany w krokach
zapewnienia wystarczajaco zrownowazony wynik to proces wykrywania zostaje zakonczony. W
przeciwnym razie regulator wykona kolejne 3 kroki.

Warunkiem pomys$lnego procesu rozpoznawania stopni jest dostatecznie stabilny stan w sieci —
podczas zataczania i roztaczania danych stopni moc bierna obciazenia nie moze si¢ zmieni¢ w
warto$¢ porownywalna lub nawet wigksza niz warto§¢ mocy biernej badanego stopnia. W
przeciwnym wypadku proces pomiaru jest zakonczony niepowodzeniem. Ogolnie rzecz ujmujac
wartosci stopni beda tym doktadniej rozpoznane, im mniejsze jest obciazenie w sieci.

Po pomysinym zakonczeniu automatycznego rozpoznawania stopni regulator sprawdza, czy
wykryto pojemnosciowy poziom, jesli tak to inicjuje proces regulacyjny. Jesli nie to urzadzenie
przechodzi w tryb uspienia i po 15 minutach zaczyna proces automatycznego rozpoznawania stopni
ponownie.

Kazda warto$¢ rozpoznanych stopni mozna sprawdzi¢ w parametrze gatezi bocznej 25.

Dodatnia warto$§¢ mocy oznacza pojemno$¢ natomiast ujemna warto$¢ oznacza indukcje. Jesli
wartos$¢ nie zostanie rozpoznana na wyswietlaczu pojawi sig: ----. Kazda rozpoznana warto$¢
mozna edytowac recznie.

Jesli automatyczny proces rozpoznawania nie zostanie pomyslnie zakonczony lub migdzy
rozpoznanymi stopniami nie ma zadnego stopnia pojemno$ciowego na wyswietlaczu pojawi sig
migajacy komunikat C=0 i rownoczesnie aktywuje si¢ wskaznik Alarm. W takim wypadku jest
konieczne wprowadzenie r¢czne wartosci poszczegdlnych stopni (patrz opis dalej) lub podanie
wartosci R poprzez edycje parametru 20 co spowoduje ponowne uruchomienie procesu
rozpoznawania mocy stopni.

Automatyczne wykrywanie stopni mozna przerwaé¢ w dowolnym momencie przetaczajac tryb
wyswietlacza na wyswietlanie parametréw. Po powrocie do trybu wyswietlania wartosci
mierzonych proces automatycznego rozpoznawania stopni zacznie si¢ od poczatku.

3. Opis
3.1. Wartos$ci mierzone

Tryb wyswietlania mierzonych wartosci jest podstawowym trybem wys$wietlania, w ktory
sterownik przechodzi gdy podamy napigcie zasilania. Aby przej$¢ na tryb parametry nalezy
nacisna¢ A, V. Jesli przejdzie si¢ do trybu wyswietlania parametrow mozna powréci¢ do trybu
wyswietlania warto$ci poprzez naci$nigcie przycisku M . Regulator automatycznie powrdci do
trybu wyswietlania mierzonych wartosci po okoto trzydziestu sekundach od momentu zaprzestania
naciskania jakichkolwiek klawiszy (lub po uptywie 5 minut od pokazania statusu czasu regulacji -
patrz opis parametru 46 ponizej).

3.2. Menu gléwne

Regulatory NOVAR1005/1007/1005D/1007D maja tylko 3 przyciski.

Przycisk P stuzy do przechodzenia z gldéwnego menu do menu COS (tabela 3.1), menu A (tabela
3.3), menu V (tabela 3.4).

Przyciski A,V stuza do poruszania si¢ w menu (patrz rysunek 3.1).
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Tabela 3.1: Przeglad warto$ci mierzonych — gtdbwne menu

i
o
o

Pre

Symbol skrétu | Wartosé Jednostka
cos Chwilowy wspotczynnik mocy. Wartos¢ dodatnia oznacza

indukcyjny wspotczynnik mocy a ujemna pojemnosciowy

wspotczynnik mocy.
Leff Chwilowe wartosci skutecznej pradu w sieci (w tym harmoniczne). | A/kA*
Ueff Chwilowe napigcie RMS (w tym harmoniczne). Domyslnie w V/kV

voltach, a jesli pomiar napigcia nastgpuje poprzez przektadnik




napigciowy to wtedy w kV (patrz parametr 17).

* .. domys$lne w A; migajaca kropka oznacza, ze dane sa wyswietlane w kA.

3.2.1 Menu COS

W menu COS wyswietlane sa chwilowe, maksymalne i minimalne warto$ci wybranych zmiennych.
Moc jest wyswietlana jako tréjfazowa (mierzona jednofazowa moc pomnozona przez 3). Moc
bierna jest poprzedzona litera "L" dla warto$ci dodatnich i litera "C" dla warto$ci ujemnych.

Tabela 3.1.1: Przeglad warto$ci mierzonych - COS menu

Skrot Symbol | Wartos¢ Jednostka

Pac PAC Chwilowa moc czynna. kW/MW*

Pre PrE Chwilowa moc bierna. kvar/Mvar*

dPre dPrE Chwilowa moc bierna potrzebna do osiagnigcia pozadanego | kvar/Mvar*
wspolczynnika mocy.

Temp °C Chwilowa temperatura (w szafie w miejscu regulatora) °C lub °F

°F wyswietlana w stopniach Celsjusza lub Fahrenheita wedtug

ustawienia parametru 58.

Acos ACOS | Sredni wspotczynnik mocy dla czasu ustawionego w -
parametrze 56.

mincos |nCOS Minimalny wspotczynnik mocy uzyskany od ostatniego -
kasowania, zakres czasowy zalezy od ustawienia parametru
57.

Apac APAC Srednia moc czynna w sieci dla czasu ustawionego w kW/MW*
parametrze 56.

maxPac |nPAC Maksymalna moc czynna w sieci od ostatniego kasowania kW/MW*
(zakres czasowy zalezny od ustawienia parametru 57).

APre APrE Srednia moc bierna w sieci dla czasu ustawionego w kvar/Mvar*
parametrze 56.

maxPre |nPrE Maksymalna moc bierna sieci od ostatniego kasowania kvar/Mvar*
(zakres czasowy zalezny od ustawienia parametru 57).

maxdPre |ndPr Maksymalna moc bierna potrzebna do osiagnigcia kvar/Mvar*
pozadanego wspodtczynnika mocy od ostatniego kasowania
(zakres czasowy zalezny od ustawienia parametru 57).

MaxTemp |n° C Maksymalna $rednia temperatura z jednej minuty od °C lub °F

n°F ostatniego kasowania.

* .. standardowe jednostki to kW/kvar jednak migajaca kropka oznacza, ze dane sa wyswietlane w

MW/Myvar.

Zapisane warto$ci sa podzielone na trzy grupy:

1. Srednia warto$¢ Acos, APAC, APRE: jest to $redni wspotczynnik mocy, t.j. moc czynna i bierna.
Usrednianie mozna ustawi¢ od 1 minuty do 7 dni w parametrze 56.

2. Maksymalne i minimalne warto$ci mincos, maxPac, maxPre, maxdPre:
* mincos - minimalny wspétczynnik mocy w podstawowej harmonicznej. Usrednianie mozna
ustawi¢ od 1 minuty do 7 dni w parametrze 57. Warto$§¢ minimalna zostanie zapisana i
pokazana. Warunkiem jest obciazenie co najmniej 5% (jakie jest okreslone przez




poczatkowa warto$¢ przektadni przektadnika pradowego CT - parametr 12) w przeciwnym
wypadku warto$¢ jest ignorowana (warto$¢ przy minimalnym obciazeniu nie jest
zapisywana).

* maxPac, maxPre - maksymalna srednia moc czynna i bierna w podstawowej harmoniczne;.
Usrednianie mozna ustawi¢ od 1 minuty do 7 dni w parametrze 57.

* maxdPre - maksymalna moc bierna podstawowej harmonicznej potrzebna do osiagnigcia
pozadanego wspoOtczynnika mocy. Zakres czasowy jest zalezny od ustawienia parametru 57.
W przeciwienstwie do wartosci chwilowych brakujacej mocy biernej dPre, ktora jest
roéznica pomigdzy aktualng i wymagana moca bierna niezaleznie od aktualnego stanu
zalaczonych stopni, MaxdPre bedzie oszacowany tylko wtedy, gdy aktualna moc bierna
przekroczy pojemnos¢ regulacji systemu (czyli suma mocy wszystkich stopni) a jej warto$¢
bedzie ustalona przez rdznicg regulacji pojemnosci 1 wymagana moc bierna (jesli pojemnos¢
regulacji jest wystarczajaca to warto$¢ maxdPre wynosi zero).

3. Temperatura maksymalna maxTemp: maksymalna warto$é $redniej temperatury. Srednia
ustalona w czasie jednej minuty.

Powyzsze zapisane wartosci moga by¢ skasowane oddzielnie dla kazdej grupy przy czym zostana
usunigte rowniez wszystkie inne wartosci z danej grupy.

3.2.2 Menu A

W tym menu widaé wszystkie zmienne zwigzane z pradem. Warto§¢ MaxTHDI mozna kasowac

recznie.
Tabela 3.3: Przeglad warto$ci mierzonych — menu A
Skrot Symbol | Wartos¢ Jednostka
lact ACt Chwilowy prad czynny. A/kA*
Irea rEA Chwilowy prad bierny (L=indukcja, C= pojemnosc). A/kA*
dlrea drEA | Chwilowy prad bierny potrzebny do osiagnigcia pozadanego A/kKA*
wspotczynnika mocy.
THDI IHd Warto$¢ harmonicznych w pradzie do poziomu 19 pokazana, %
gdy catkowite obciazenie wynosi co najmniej 5% nominalnego
obciazenia strony pierwotnej przektadnika pradowego
(parametr 12).
3.+19.har |H3+19 |Poziom harmonicznych pradu w sieci. %
maxTHDI nlHd | Maksymalna wartos¢ THDI osiagnigta od ostatniego %
kasowania. Pomiar jednominutowy THDI.

*... domys$lne w A; migajaca kropka oznacza, ze dane sa wyswietlane w kA.

3.2.3 Menu V

To menu zawiera wszystkie zmienne zwigzane z napigciem.
Maksymalne warto$ci mozna skasowac r¢cznie przy czym podczas kasowania ktorejkolwiek z
nich, zostang automatycznie usuni¢te wszystkie maksymalne wartosci danego menu.

Tabela 3.4: Przeglad mierzonych wartosci — menu V

Skrot Symbol | Wartos¢ Jednostka

F F Chwilowa czgstotliwo$¢ napigcia. Hz

CHL CHL Chwilowy wspoétczynnik harmonicznych obcigzenia %
kondensatorow.




THDU LHD Catkowite znieksztatcenia harmoniczne napigcia - pokazuje %
stosunek harmonicznych do 19 poziomu w poréwnaniu z
poziomem podstawowym.

3.+19.har |H3+19 |Poziom harmonicznych napigcia. %

maxCHL |nCHL |Maksymalna wartos¢ CHL osiagnigta od ostatniego kasowania | %
(pomiar jednominutowy CHL).

maxTHDU ntHd | Maksymalna warto§¢ THDU osiagnigta od ostatniego kasowania | %
(pomiar jednominutowy THDU).

3.+19.har |nH- Maksymalna warto§¢ THDU osiagnigta od ostatniego kasowania | %
maxharl  |3+19 (pomiar jednominutowy THDU).

3.2.4. Parametry regulatora

Naciskajac przycisk ¥ mozna przeglada¢ parametry regulatora. Na poczatku wyswietlacz pokaze
numer parametru i jego warto$¢. Numer parametru miga automatycznie co pig¢ sekund dla lepszej
orientacji.

Parametry mozna podzieli¢ na trzy gtowne grupy:

* Parametry okreslajace funkcje regulatora: parametry te maja bezposredni wptyw na proces
regulacji. Zalicza si¢ do nich: wymagany wspoétczynnik mocy, czas kontroli oraz czas
blokowania ponownego zalaczenia itp.;

*  Parametry wskazujace aktualny stan sterownika: t.j. alarm (parametr 40), stan btedu
(parametr 45) i kontroli czasu (parametr 46). Wartos$¢ tych parametréw jest ustawiana przez
regulator i shuzy blizszej identyfikacji niestandardowych standw, standw uszkodzenia i
szczegotowej obserwacji przebiegu procesu regulacji;

*  Rejestrowanie catkowitego czasu przetaczania i liczby polaczen dla kazdego stopnia
(parametry 43, 44). Wartosci te sa ustalane przez regulator, a operator moze je tylko
skasowac.

Parametry sa rozmieszczone zgodnie z numerem w gtdwnym menu (zobacz rozdziat 5).

Niektore parametry (parametr 25 - warto$¢ stopni, 26 - rodzaj wyjs$¢, 30 - ustawienie alarmu,

40 - stan alarmu, 43 — czas pracy stopni, 44 - ilo$¢ zataczen) sa dla wygody umieszczone w menu
bocznym. Mozna do nich przejs$¢ naciskajac przycisk P i w ten sam sposéb powroci¢ do gtownego
menu.

Parametry wyswietlania w menu bocznym mozna zidentyfikowaé po myslniku pomigdzy numerem
parametru a wartoscia. W menu gtéwnym w widoku parametru 26 pojawia si¢ 01 C. Zeby zobaczy¢
warunki innych stopni trzeba przelaczy¢ wyswietlanie do menu bocznego, naciskajac przycisk ».
Na wyswietlaczu pojawi si¢ 01-C. Naciskajac przycisk P mozna przetaczy¢ wyswietlanie z
powrotem do gtéwnego menu (myslnik znika).

Powrdt do wyswietlania mierzonych warto$ci moze nastapi¢ poprzez nacisnigcie przycisku M.
Regulator przechodzi do tego rodzaju wyswietlania po uptywie 30 sekund od momentu zaprzestania
naciskania jakichkolwiek przyciskow przez obstuge. Wyjatek: W trybie Manual nie mozna
zobaczy¢ warto$ci. Dopiero po nacisnigciu przycisku P zostana pokazane wartosci (patrz dalej).

3.3 Testy i komunikaty o bledach

W trybie wyswietlania mierzonych warto$ci, w pewnych przypadkach komunikaty o btedach
pojawiaja si¢ natychmiastowo zamiast warto$ci wspotczynnika mocy. Kazdy komunikat jest

opisany szczegdtowo ponizej. W tych komunikatach gdzie pokazano warto$¢ nie stanowiaca
wspolczynnika cos chwilowego miga dioda LED COS.

3.4 Wskazanie LED

Obok wyswietlacza na panelu przednim znajduja si¢ diody sygnalizacyjne LED, COS, A1 V.



3.4.1 Wskaznik stanu wyjs¢

Diody LED w prawym gérnym rogu panelu pokazuja aktualny stan przekaznikéw wyjsciowych. Sa
one oznaczone numerami 1-8. Ich §wiecenie oznacza wlaczenie danego przekaznika wyjSciowego
Jesli ktorakolwiek dioda LED miga, oznacza to, ze regulator chce zalaczy¢ stopien, ale musi
czeka¢ do kofica czasu opdznienia. Odpowiedni przekaznik jest otwarty i zostanie zamknigty, gdy
tylko uplynie czas opdznienia.

Wyjatkiem jest test wySwietlacza w celu sprawdzenia dzialania wszystkich elementow graficznych.
Podczas tego procesu wyswietlacz pokazuje tESt i sukcesywnie wilacza wszystkie diody LED.
Wszystkie przekazniki wyjSciowe pozostaja otwarte podczas testu.

3.4.2 Wskazanie trendu

Diody wskazujace rodzaj obciazenia biernego (indukcyjny lub pojemnosciowy) IND lub CAP
wskazuja odchylenie rzeczywistej chwilowej mocy biernej w sieci od optymalnej mocy bierne;,
ktora odpowiada okreslonej wartosci wymaganego wspolczynnika mocy.
Jesli odchylenie jest mniejsze niz potowa wartosci najmniejszego z kondensatoréw zadna dioda si¢
nie §wiecl. Jesli odchylenie jest wigksze niz potowa, ale mniejsze niz warto$¢ najmniejszego
kondensatora, odpowiednia dioda miga — przy niedokompensowaniu miga dioda LED IND, a przy
przekompensowaniu miga dioda oznaczona CAP. Jesli odchylenie przekracza warto$é
najmniejszego kondensatora, to odpowiednia dioda stale §wieci.
Wyjatki od tych sytuacji sa nastgpujace:

- nie jest zdefiniowany rodzaj podiaczenia pomiaru U i I (parametr 16),

- trwa proces automatycznego wykrywania podiaczenia,

- trwa proces automatycznego rozpoznawania mocy stopni.
Jesli metoda potaczenia nie jest zdefiniowana obie diody LED migaja, w pozostatych dwoch
przypadkach sa ciemne.

3.4.3 Wskazanie trybu pracy

Migajaca dioda LED Manual wskazuje, ze sterownik jest ustawiony na tryb reczny, co oznacza, ze
jego funkcje regulacyjne sa wytaczone.

Jesli dioda jest wylaczona, a wyswietlacz jest w trybie pomiaru, regulator pracuje w systemie
automatycznym.

3.4.4 Wskazanie eksportu energii

Dioda LED EXPORT pokazuje kierunek przeptywu energii. Jesli dioda nie §wieci to energia ptynie
ze zrodta do odbiorcy pradu. Jesli dioda $wieci energia ptynie w przeciwnym kierunku.

3.4.5 Wskazanie alarmu

Aby wskaza¢ niestandardowe warunki mozna ustawi¢ dwa ostanie wyjscia przekaznikowe jako
wyjscia alarmowe (parametr 26). Alarmy mozna skonfigurowaé w parametrze 30. Jesli przekaznik
skonfigurowany jako alarmowy jest aktywny miga dioda LED Alarm.

4. Ustawienia regulatora

W celu osiagnigcia optymalnej regulacji w zalezno$ci od rodzaju obciazenia regulator zawiera

wiele parametrow, ktore wptywaja na jego funkcje. Lista parametréw jest podana w tabeli
parametrow.
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4.1 Edycja parametrow

Parametry regulatora sa ustawiane fabrycznie do standardowych wartosci zgodnie z tabela
parametréw. Aby osiagna¢ optymalna regulacj¢ konieczna jest zmiana niektorych parametréw. W
pewnych przypadkach nalezy zmieni¢ przynajmniej rodzaj napigcia pomiarowego (L-N /L-L) oraz
przekladnig przektadnika pradowego. Jesli edycja parametréw jest wlaczona (patrz nastgpny punkt),
to mozna to wykona¢ w nastgpujacy sposob:

1. naciskajac przyciski A, ¥ wybierz parametr ktory chcesz edytowac,

2. nacisnij przycisk P> i przytrzymaj go, az wyswietlacz zacznie migac,

3. nastgpnie zwolnij przycisk P i za pomoca A, ¥ ustaw zadana wartosc,

4. po ustawieniu zadanej wartosci nacis$nij przycisk P>. Wartos¢ zadana zostanie zapisana w

pamigci sterownika, wyswietlacz przestanie migac¢ co oznacza zakonczona edycjg.

4.2 Kasowanie zapisanych mierzonych wartosci

W podobny sposdb mozna skasowaé zapisane zmierzone wartosci:
1. przewin do wartosci, ktore chcesz usunaé przyciskami A, V¥,
2. naci$nij przycisk P> i przytrzymaj go, az wyswietlacz zacznie migac,
3. zwolnij P i przewin do napisu CLR (kasowanie) przyciskami A, ¥ . Nastgpnie nacisnij
przycisk P 1 skasuj warto$¢.
Podczas kasowania usunigte zostana wszystkie warto$ci w danym menu i ich zapis zacznie si¢ od
nowa.

4.3 Wlaczanie / wylaczanie edycji

Po dostarczeniu regulatora jego status jest domyslnie ustawiony jako ,,odblokowany”tzn., ze
parametry moga by¢ edytowane, a zapisane pomierzone warto$ci wyzerowane. Po uruchomieniu
mozna zablokowa¢ edycj¢ 1 uniemozliwi¢ tym samym manipulacj¢ regulatora.

Informacjg o tym czy edycja jest wiaczona czy wytaczona, mozna zobaczy¢ w parametrze 00. Moze
ona zawiera¢ nastepujace komunikaty:

Ed=0....... edycja zablokowana,

Ed=1...... edycja zwolniona - mozna edytowac lub wyzerowac.

Stan zablokowania lub zwolnienia edycji jest zachowany w regulatorze nawet po zaniku zasilania.
Jesli edycja jest zablokowana mozna ja odblokowaé w nastgpujace sposoby, ktore sa podobne do
edycji parametrow:

1. Przetaczy¢ regulator na w tryb pokazywania parametrow poprzez nacisnigcie przycisku P i
przej$¢ do parametru 00 - na wyswietlaczu pojawi si¢ ED=0 (regulator nie moze by¢ w
trybie rgcznym).

2. Nacisna¢ przycisk P i trzymac go tak dlugo, az ostatni znak na wyswietlaczu zacznie migac.
Na miejscu ostatniego znaku zostanie pokazana liczba w przedziale od 0 do 9. Dla
prostszego wyjasnienia zaktada sig, ze przyktadowo zostanie pokazana liczba 5 - na
wyswietlaczu pojawi si¢ Ed=5 i liczba 5 zacznie migac.

3. Wykona¢ nastgpujaca sekwencjg nacisni¢¢ przyciskow: ¥, A, A, V. Jesli na ostatnim
miejscu na wyswietlaczu byta pokazana warto$¢ 5 zmieni si¢ ona w 4-5-6-5, czyli po tej
sekwencji zostanie pokazana ta sama wartos$¢ jak poczatkowo.

4. Nacisna¢ przycisk P. Na wyswietlaczu pojawi si¢ Ed=1, co wskazuje na na zwolnienie
edycji i umozliwia zmiang warto$ci parametrow oraz wyzerowanie zapisanych
pomierzonych wartoSci.

Liczba, ktdra zostanie pokazana podczas wprowadzania sekwencji odblokowujacej nie jest istotna a
jedynie wybrana przypadkowo przez regulator (shuzy do ,,zmylenia przeciwnika’). Wazna jest
tylko doktadna kolejnos¢ sekwencji przyciskow.

Edycja zostaje odblokowana do tego czasu, az nie zostanie zablokowana ponownie przez obshuge.
Stan zablokowania lub zwolnienia edycji jest zachowany w regulatorze nawet po zaniku zasilania.
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Zablokowanie edycji moze by¢ przeprowadzone w podobny sposob jak jej odblokowanie, jest
konieczne jednak, aby poda¢ kazda inng sekwencj¢ przyciskow w punkcie nr 3 od wyzej opisanego
postgpowania.

4.4 Tryb manualny

Podczas instalacji lub kontroli regulatora jest czasem konieczne sprawdzenie funkcji
poszczegblnych stopni kompensacji lub ewentualne wylaczenie automatycznego procesu regulacji
na dhuzszy czas. W takich przypadkach jest mozliwe przetaczenie regulatora w tryb, w ktorym tylko
mierzy 1 pokazuje dane. Aby przejs¢ do tego trybu nalezy nacisna¢ rownoczes$nie przyciski A 1 'V
przez okoto 6 sekund (az dioda LED Manual zacznie miga¢). W podobny sposéb mozna przejs$¢
ponownie do trybu regulacji. W trybie Manual parametry nie moga by¢ ani edytowane ani
podgladane - mozna tylko wlacza¢ lub wytacza¢ poszczegolne wyjscia.

Po przetaczeniu regulatora w tryb Manual wyjScia sa w takim stanie w jakim byly w procesie
regulacji przed przetaczeniem. Stan wyj$¢ mozna zmieni¢ r¢cznie - po nacisnigciu przycisku P
pokazany zostanie aktualny stan danego wyjscia np. 01 — 0, tzn. wyj$cie numer 1 jest wylaczone.
Stan wyjscia mozna edytowac tak jak parametry regulatora poprzez nacisnigcie przyciskow A 1 V.
Zmiana stanu wyjs$cia nastgpuje w wyniku edycji i przy tym zostaje uwzgledniony ustawiony czas
blokady dla ponownego wlaczenia.

Jesli regulator jest przetaczony w tryb Manual i dojdzie do przerwania napigcia zasilania to po jego
powrocie bedzie on dalej znajdowat si¢ w trybie Manual. Przy tym wszystkie wyjscia, ktore byly
wlaczone przed zanikiem napigcia beda sukcesywnie wlaczane (stan wyjs¢ jest zapisywany).
Uwaga: W trybie Manual funkcje alarméw nie dzialajg (parametr 30)!

4.5 Inicjowanie regulatora

W niektoérych przypadkach moze by¢ konieczne przywrocenie sterownika do ustawien fabrycznych.
Do tego stuzy inicjalizacja regulatora. Po wykonaniu inicjalizacji zostanie uruchomiony test
poczatkowy, tzn. ze regulator wykona wszystkie operacje jak podczas doprowadzenia napigcia
zasilania.
Wszystkie parametry sterownika zostana podczas inicjalizacji ustawione na warto$ci standardowe, z
wyjatkiem nastgpujacych parametrow:

- warto$¢ nominalna wtorna CT (parametr 13),

- typ pomiaru napigcia (L-N lub L-L - parametr 15),

- w przypadku urzadzen z interfejsem tez adres, predkos¢ i protokot (parametry 50, 51, 52).
Te parametry pozostaja bez zmian, tak jak zostaty ustalone przed inicjalizacja. Inicjalizacja nie
wplywa tez na wartosci czasu i liczby potaczen (parametr 43, 44) ani na zapisane $rednie minimalne
1 maksymalne pomierzone wartos$ci.
Inicjalizacja sterownika jest aktywowana poprzez nacisnigcic A, ¥ oraz P przez okoto 6 sekund.
Regulator roztacza najpierw wszystkie wlaczone wyjscia i rozpoczyna poczatkowy test - w tej
chwili mozna zwolni¢ przyciski. Inicjalizacja przebiega automatycznie i z racji tego ze parametr 16
nie jest zdefiniowany rozpocznie si¢ automatyczny proces rozpoznawania podiaczenia.

5. Parametry Novar 1005/1007/1005D/1007D

ZAKRES NASTAWA
NR LA NASTAWY FABRYCZNA DSREIR,
0 Blokada edycji 0/1 1 Patrz opis do edycji parametrow
| Zadany wspotczynnik mocy | 0,80L + 0,80C 0,98L -
(taryfa 1)
2 Czas regulacji przy 5 sek — 20 min 3 min Bez "L": kwadratowa regulacja/ z "L":
niedokompensowaniu (taryfa liniowa regulacja
D)
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ZAKRES

NASTAWA

NR LA NASTAWY FABRYCZNA DSREIR,
3 Czas regulacji przy 5 sek — 20 min 30 sek Bez "L": kwadratowa regulacja/ z "L":
przekompensowaniu (taryfa liniowa regulacja
D)
4 Szeroko$¢ pasma 0,000 + 0,040 0,01 -
5 Zrownowazenie wydajnosci | (0,001 = 5,5 kvar)x |0 Warto$¢ odpowiada Unom
Moc offset CTxVT (parametr 18), dla wartosci
pojemno$ciowej parametr dodatni, dla
indukcyjnej parametr ujemny. Widoczny
tylko gdy parametr 63 jest aktywny.

6 Funkcja taryfy 2 0-1-E 0 -

7 Parametry 1 + 5 dla taryfy 2 | Takie same jak brak Jesli nie wybrano drugiej taryfy nie

+ parametry pojawia sig.

11 1+5

12 | Warto$¢ nominalna uzwojenia | 5-9950 A Nie -

pierwotnego CT zdefiniowany
13 | Warto$¢ nominalna uzwojenia | 1A - SA 5 -
wtornego CT
14 | Czas ponownego zalaczenia |5 sek —20 min 20s -
stopnia
15 | Typ pomiaru napigcia LN - fazowe LN Do poprawnego dziatania
LL - migdzyfazowe automatycznego rozpoznania podtaczenia
musi by¢ wpisany poprawnie ten
parametr.
16 |Rodzaj podlaczenia Uil 6 kombinacji Nie Zobacz opis parametru
zdefiniowano

17 |Przektadnia VT Bez przektadnika lub | ----(bez Przektadnia przektadnika napigciowego

10+5000 przektadnika)

18 | Napigcie nominalne systemu | 50750 V x 230/ 400V Sterownik ustawia tg warto$¢ w

kompensacji Unom przektadnia VT procesie automatycznego rozpoznawania
polaczenia domy$lnie w [V], z
przektadnikiem VT (parametr 17) w [kV]

20 | Automatyczne A (auto) A -

rozpoznawanie stopni 0 (nie)
1 (tak)
21 | Program potaczen, lub tryb 12 kombinacji Nie Indywidualne ustawienia stopni. Jesli
polaczenia liniowego lub ,,L.” zdefiniowany |wybrano automatycznego rozpoznania
stopni nie zostanie pokazany.
22 | Moc najmniejszego stopnia | (0,007+1,3 kvar) x | Nie Wartos¢ odpowiada ustawionemu Unom
(C/k min) przektadnia CT x zdefiniowany | (parametr 18).
przektadnia VT Jesli wybrano automatyczne rozpoznanie
stopni nie zostanie pokazany.

23 |Liczba kondensatorow 1-8 6./8 Jesli wybrano automatyczny proces
rozpoznawania stopni parametr nie
zostanie pokazany.

25 | Warto$¢ nominalna (0,001 = 5,5 kvar) x | Nie Warto$¢ odpowiada ustawionemu Unom

poszczegolnych stopni przektadnia CT x zdefiniowany | (parametr 18). Dodatni dla
przektadnia VT kondensatorow, ujemny dla ditawikow.

26 | Rodzaj wyjs¢ C- regulacja wszystkie Dwa ostatnie stopnie tez F/H/(A)

0- OFF regulacja
1- ON

F- Chtodzenie

H- Grzanie

A- Alarm
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ZAKRES

NASTAWA

NR LA NASTAWY FABRYCZNA DSREIR,

27 | Wspolczynnik mocy 0,80L 0,80 C/S Nie Jesli nie podano, regulacja nie
maksymalnej dla regulacji zdefiniowany | jest wykonywana przez dtawik.
diawika

30 | Ustawianie alarmu 0 - alarm wylaczony |sygnalizacjai |1-... niski prad

5 - tylko sygnalizacja | dziatanie 2-... wysoki prad
A - tylko dziatanie | niskiego 3-... brak napigcia
2 - sygnalizacja i pradu, zanik | 4-... niskie napigcie
dziatanie napigcia i blad |5-... wysokie napigcie
stopnia 6-... THDI>
7-... THDU>
8-... CHL>
9-... btad kompensacji
10-... eksport
11-... liczba zataczen wyjsé¢
12-... btad stopnia
13-... wysoka temperatura
14-... alarm zewngtrzny

31 |Granica niskiego napigcia, - - Jesli dany alarm nie jest ustawiony nie

+ przepigcie, THDI, zostanie pokazany.

37 | THDU, CHL, liczba potaczen
i
temperatury (do alarmu)

40 |Natychmiastowy alarm Wskazuje aktualny stan alarmu.

43 | Czas pracy wyjs¢ (w tys. - Zakres wyswietlania 0,001 do 130
godzin)

44 | Liczba zataczen wyjs¢ (w - Zakres wyswietlania 0001 do 4000
tysiacach)

45 | Stan btedu urzadzenia - -

46 |IMM. Kontrola czasu - Czas do dalszej interwencji regulacyjne;j
Natychmiastowy status czasu w sekundach
regulacji

55 | Czestotliwos¢ sieci A (auto) A (auto) -

50 Hz
60 Hz

56 | Srednia zapisu wartosci 1 min + 7 dni 7 dni Odnosi si¢ do warto$ci $rednich Acos,
przecigtnych Apac, Apre

57 | Srednia zapisu zwarto$ci 1 min + 7 dni 15 minut Odnosi si¢ do warto$ci minimalnych i
minimalnych i maksymalnych maksymalnych: Acos, Apac, Apre

58 | Wyswietlana jednostka °C—-°F °C -
temperatury Celsiusz lub
Fahrenheit

59 | Ustawianie temperatury +10 + +60°C +40°C Jesli nie ustawiono wyjscia chtodzenia
chtodzenia parametr nie zostanie pokazany.

60 | Ustawianie temperatury -30 = +10°C -5°C Jesli nie ustawiono wyjscia ogrzewania
ogrzania parametr nie zostanie pokazany.

63 | Regulacja offsetu 0 nie 0

1 tak
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6. Schematy — przyklady polaczen
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7. Parametry techniczne

* Parametry ustawialne

Parametry Novar
1005 /1007 1005D / 1007D
Zakres regulacji 0,80 ind. + 080 poj.
Czas zalaczenia 5+1200s.
Czas blokady do ponownego 5+12000 s.

zalgczenia

Prad najmniejszego
kondensatora

(0,02+2A) x CT

Ustawianie wartoS$ci stopnia
polaczenia

Automatyczny lub rgeczny

*  Obszary, doktadnos¢

Napigcie pomiarowe i zasilania

80+275 V AC, 43+67 Hz, SVA

Dokladnos¢ pomiaru napigcia +/- 1% warto$ci +/- 1 lub jedna cyfra
Reakcja na spadek pomiaru <=20ms

napiecia

Prad mierzony (izolowany 0,02+7A

galwanicznie)

Szczytowe przecigzenie

70A/1s ; maksymalna czgstotliwos¢ > 5 minut

Wprowadzona impedancja
wejscia pradowego

<10 mOhm

Maksymalny blad kata przy
pomiarze czynnika mocy i mocy

+/-1° przy 1> 3% obszaru, w przeciwnym razie +/-5°

Dokladnos$¢ pomiaru pradu
harmonicznego i THD

+5% = 1 (dla U, I >10% obszaru)

Obszar pomiaru temperatury/
dokladnosé

-30°+60° C, £5° C

Liczba wyjs¢

61lub 8

Obciazalnos$¢ wyjscia

250 VAC/4A

Kategoria instalacji

I11-2 w zgodzie z EN 61010-1

Dokladnos$é pomiaru pradu
e zakres 0,5+7 A
e zakres 0,02+0,5 A

+/-0,002A +/- 1 cyfra
+/-0,002A +/- 1 cyfra

+/-0,002A +/- 1 cyfra
+/-0,002A +/- 1 cyfra

*  Warunki pracy

Otoczenie Klasa C1 wedtug IEC 654-1
Temperatura pracy 40° ++60° C
Wzgledna wilgotno$é 5 do 100 %

* EMC

Emisja/promieniowanie

EN 50081-2, EN 55011/ Klasa A; EN55022/ Klasa A

Trwalo$¢

EN 61000-6-2
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* Parametry fizyczne

Klasa ochronna
* front panelu IP40 (IP54 opcjonalnie) 1P20
* tyl panelu P20 -
Wymiar
*  front panelu 96 x 96 mm 106 x 100 mm
+ glebokos¢ zabudowy 80 mm 58 mm
¢ otwér montazowy 92+1 x 92+1 mm -
Waga Max. 0,3 kg
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