REGULATOR MOZE BYC ODLACZONY OD ZASILANIA PRZED WLOZENIEM KARTY PAMIECI!

Jezeli regulator jest odtaczony karta korzysta z zasilania bateryjnego ktore wystarczy na 1000 uzy¢.

Aby zatadowa¢ dane z karty pamieci go regulatora

nalezy sprawdzi¢ wtasciwy sposob umieszczenia tej karty -
kierunek zgodnie z oznaczeniem na rysunku,nastepnie
nacisna¢ przycisk programujacy znajdujacy sie na karcie.
Dioda sygnalizacyjna stanu programowania zapali sie na
Czerwono po poprawnie wykonanym programowaniu zmieni
swoj kolor na zielony.

Proces tadowania danych z karty moze by¢ wielokrotnie
powtarzany.

1___programujacy

Dioda
sygnalizacyjna

20. LISTA BLEDOW

E-01...Btad zapisu w EEProm.

E-02...Temperatura zimnych koncéw termopar poza zakresem lub rozwarcie termopary.

E-04...Btad przy wprowadzaniu danych - nalezy poprawi¢ parametry konfiguraciji.

E-05...Otwarty obwod wejsciowy, zwarty termorezystor, temperatura poza zakresem, btednie potaczone
wejscie lub dotgczony inny czujnik od zadeklarowanego w konfiguracji -sprawdzi¢ potaczenia i
poprawnos¢ zaprogramowanej konfiguracji.

21. WAZNE UWAGI EKSPLOATACYJNE - stosowanie uktadéw gaszacych.

Jezeli do stykéw przekaznika dotaczone jest obcigzenie o charakterze indukcyjnym (np. cewka stycznika,
transformator), to w chwili ich rozwierania bardzo czesto pojawiajg sie przejsciowe piki napieciowe, wywotane
roztadowaniem sie energii zgromadzonej w indukcyjnosci. Moga one wywota¢ drastyczne efekty, szczegdlnie
w aparaturze kontrolno-pomiarowej. Do szczegodlnie negatywnych skutkéw tych pikéw naleza: zmniejszenie
zywotnosci stycznikdw i przekaznikéw, destrukcja potprzewodnikéw (diody, tyrystory, triaki), uszkodzenie lub
zaktdcenie sterujacych i pomiarowych systeméw, emisja pola elektromagnetycznego zaktocajacego okoliczne
urzadzenia. W celu unikniecia takich skutkéw przepigcia musza by¢ zmniejszone do bezpiecznego poziomu.
Najprostsza metoda jest dotgczenie odpowiedniego modutu gaszacego bezposrednio do zaciskow obcigzenia
indukcyjnego. Generalnie do kazdego typu obcigzenia indukcyjnego nalezy dobra¢ odpowiednie typy uktadéw
gaszacych. Nowoczesne styczniki posiadajg na ogét odpowiednie fabryczne uktady gaszace. W przypadku ich
braku proponujemy kontakt z Biurami Handlowymi firmy General Electric Power Controls:
Wroctaw tel (71) 344-93-80, fax (71) 343-81-90, Bielsko-Biata tel (33) 828-65-02,-03,-08, fax (33) 828-65-50,
Warszawa tel (22) 696-55-00, fax (22) 626-94-09, Gdansk (58) 300-04-30, fax (58) 320-12-80.
Czasowo mozna zbocznikowac obcigzenie uktadem RC, np. 47Q/1W + 22nF/630V.

Uktad gaszacy taczy¢ zawsze bezposrednio do zaciskéw obciazenia indukcyjnego.
Uzycie obwodu gaszacego ogranicza wypalanie sie stykéw przekaznika w

regulatorze oraz zmniejsza prawdopodobienstwo ich sklejania. Jego brak 0—0’27
szybko niszczy styki przekaznikaw wyniku pojawiania sie na nich tuku -
elektrycznego przy ich rozwieraniu. Zasilanie
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1.0GOLNA CHARAKTERYSTYKA REGULATORA ATR243

B uniwersalne wejscie termometryczne i analogowe + wejscie cyfrowe
B 2 progi o charakterystykach:

- prog sterujacy ON-OFF, P, PD, PI, PID lub AUTOTUNING PID

- proég alarmowy ON-OFF
B 2 wyjscia Q1i Q2 konfigurowane w 7 wariantach:

obudowa 48 x 48 x 133,5mm

programowanie z klawiatury 3-przyciskowej IP65

podwdjny odczyt cyfrowy

wskazania odczytu cyfrowego w czasie pomiaréw: wskazania odczytu cyfrowego w czasie programowania:
- gorny - warto$¢ mierzona - gorny - warto$¢ parametru programowanego

- dolny - warto$¢ 1progu sterujacego lub alarmu - dolny - nazwa parametru programowanego

B funkcja 3-krokowego kontrolera procesu - programowany gradient i czas trwania przetrzymania
B produkcja PIXSYS

2. DANE TECHNICZNE (firmowe ustawienie wejscia - termopara K)

Wejscia temp: -50 + 600°C
-50 + 600°C
-50 + 600°C
.... =50 = 200°C
..-200 + 1200°C
-260 + 1360°C
S -40 + 1760°C
R ..-40 + 1760°C

PTC(1K)........ -50 + 150°C
NTC(10K)...... -50 + 600°C
Wejscia analog:  0+10V, 0/4+20mA, 0+40mV
Odczyt cyfrowy LED (gérny)....... 4 cyfry, 10 mm,
(dolny)........ 4 cyfry, 7 mm,
0 catkowite
0,0 dziesietne
0,00 setne (tylko wejscia analogowe)
0,000 tysieczne (tylko wejscia analogowe)

Doktadnos¢ (25 °C) ...ooovvevniinens 0,2 % %1 cyfra
Wyijscia: Q1. ..o przekaznikowe. 5A/250V~ (dla obc.rezystanc)
Q2. przekaznikowe. 5A/250V~ (dla obc.rezystanc) lub SSR 12V/30mA
lub analogowe 0/4+20mA, 0+10V
Zakres temperatur pracy .............. 0+45°C
Zakres wilgotnosci wzglednej .....0 + 90 %
Zasilanie ...

Klasy ochronnosci...
Waga ...

PARAMETRY KONFIGURACJI (programowane, chronione hastem):

Rodzaj wejscia ............coceveniennn. Pt100, Ni100, J, K, S, R, PTC, NTC, 0+=10V, 0/4+20mA, 0+40mV
Korekcja offsetu (zera) ................. -200 + 100 jedn.

Korekcja wzmocnienia ................. -10,0% + 10,0 % zakresu

Wyswietlanie temperatury ........... °C lub °F

Rodzaj tuningu...............cccoceeee manualny lub autotuning

Zakres proporcjonalnosci ............ 1+ 9999 jedn. (0 ustawia prég ster. w ON-OFF)
Czas catkowania .............ccccceeee 0,0 +999,9 sek. (0 wytgcza catkowanie)

Czas rézniczkowania . ..0,0 £ 999,9 sek. (0 wytacza rozniczkowanie)
Czas impulsowania ...................... 1+ 300 sek.

Histereza (strefa martwa PID)....... -999 + 999 jedn.
Gradient.................ccooiiiiii ..1+9999°C/60min.

Czas przetrzymania ...00.00 = 24.00 h. (tylko kontroler procesu)
Stan stykow w czasie pracy ......... normalnie rozwarty (GRZANIE) lub normalnie zwarty (CHLODZENIE)
Tryby pracy progu alarmowego....praca niezalezna lub alarmy wobec progu sterujgcego
Aktywnos¢ diod sygnalizacji ........ ze zwartym lub rozwartym stykiem
2.

Dodatkowo jesli parametr ustawiono na lub regulator moze skalibrowa¢ warto$é
‘wirtualnego zera’ z zerowego potozeniem ‘czujnika’ zachowujgc wczesniej ustalone wartosci

minimum i maksimum (parametry I | FE0). Przy ustawieniu parametru na wartosé
‘wirtualnego zera’ musi by¢ kalibrowana kazdorazowo po starcie regulatora.

Ustawiajac parametr na warto$é ‘wirtualnego zera’ bedzie zachowana w pamigci ATR243
po pierwszej kalibracji z uzyciem opcji =

MAX

MIN ZERO

Aby uaktywnié funkcje LATCH-ON nalezy wybraé jej stosowna wersje poprzez parametr 8 G4

i opuscic tryb programowania parametréw konfiguracji naciskajac jednoczes$nie klawisze ¥V i A

Wyswietlacz bedzie pokazywat na przemian warto$¢ mierzong i napis Nalezy ustawi¢ 'czujnik’

w potozenie minimum odpowiadajace parametrowi i nacisng¢ klaiwsz ¥ wyswietlacz pokaze napis
Nastepnie nalezy ustawi¢ 'czujnik’ w potozenie maksimum odpowiadajace parametrowi

i nacisna¢ klawisz A wyswietlacz pokaze napis EI Jesli parametr WG ustawiony byt na

to regulator zakonczyt proces kalibracji na danym obiekcie - nalezy nacisna¢ klawisz SET by

przejs¢ do trybu pomiarowego.

Jesli natomiast parametr BEAA ustawiono na MR Iub to nalezy dodatkowo ustawié ‘czujnik’
w potozenie zero (o ile takie oczywiscie istnieje) i nacisna¢ klawisz SET ustalajac wartos¢
'wirtualnego zera' - wyswietlacz pokaze napis Proces kalibracji zostat zakonczony.

Nalezy nacisna¢ klawisz SET by przejs¢ do trybu pomiarowego.

Jesli parametr BEEA ustawiony byt na to kalibracje wartosci ‘wirtualnego zera' nalezy
przeprowadzaé¢ po kazdym uruchomieniu regulatora.

19. KARTA PAMIECI

Wartosci parametréw konfiguracji i nastawy progéw moga by¢ tatwo i szybko kopiowane z uzyciem karty
pamieci. W tym celu nalezy umiesci¢ karte pamieci jak to pokazano na ponize;.

REGULATOR MOZE BYC PODLACZONY OD ZASILANIA PRZED WLOZENIEM KARTY PAMIECI!

Prosimy rowniez sprawdzi¢ wtasciwy sposob umieszczenia

tej karty - kierunek zgodnie z oznaczeniem na

rysunku. Po zataczeniu zasilania gérny wyswietlacz pokaze
napis a dolny napis [ jesli tylko

wartosci zapisane na karcie sg poprawne. Brak napisu {3
oznacza , ze karta nie zawiera zadnych danych,

ale mozliwy jest zapis danych na karte.

Nastepnie klawiszami strzatek A lub ¥ wybieramy napis

na dolnym wyswietlaczu na zatwierdzamy

klawiszem SET wtedy dane z karty

pamieci zostang zatadowane do regulatora i nastgpi jego
restart.

Aby zatadowa¢ dane z regulatora na karte pamieci postepuj
jak opisano powyzej ale zatwierdz klawiszem SET napis .
Nastepnie wejdz do trybu programowania parametréw
konfiguracji (zobacz punkt 6) i zmodyfikuj cho¢ jeden
parametr. Po opuszczeniu trybu konfiguracji wartosci
wszystkich parametréw konfiguracji i nastawy progéw

zostang zapisane na karte pamieci.
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Ustawienie parametru 40 umozliwia zaprogramowanie urzadzenia jako prostego,
2-krokowego kontrolera procesu dziatajagcego wg.podanego
diagramu dedykowanego tylko do startu i zatrzymania poprzez 4
wejscie cyfrowe. Proces osigga warto$¢ progu sterujgcego TEMPERATURA
SET1 SET1

- patrz punkt 6, warto$¢ SET1 pokazuje dolny wyswietlacz) )
z gradientem okres$lonym przez parametr 43 Wyi‘:t?,‘,i."n'i
a nastepnie wartos¢ progu jest utrzymywana przez czas
okreslony w parametrze 44 B . Po jego uptywie wyjscie -« gradient (progr.
nie jest aktywne a wyswietlacz pokazuje
Po kolejnym impulsie z wejscia cyfrowego

czas przetrzymania (progr.)

(parametr 42 )opisana procedura powtdrzy sie. CZAS

17. FUNKCJE WEJSCIA CYFROWEGO

Funkcja HOLD aktywowana przez ustawienie parametru 42EH3l na wartos¢ TEE¥A lub umozliwia
wstrzymanie odczytu temperatury z dotaczonego czujnika gdy wejscie cyfrowe jest aktywne. Przez
aktywnos¢ wejscia cyfrowego rozumie sig zwarcie ze sobg zaciskow 2 i 3 regulatora. Tak dtugo jak odczyt z
czujnika jest wstrzymywany wyswietlacz gorny pulsuje, pokazujac temperature z chwili aktywacji funkgji
'HOLD'. Nalezy pamieta¢, ze wstrzymany jest tylko odczyt a nie proces tuningu czy regulaciji.

Wiaczenie / wytaczenie funkcji AUTOTUNINGU przez ustawienie parametru 42 na wartosé
oraz parametru 38 ¥ na

Wiaczenie regulacji gdy parametr ER na wartos¢ [t lub

Wiaczenie / wytaczenie funkcji RECZNEJ ZMIANY WYPELNIENIA IMPULSU STERUJACEGO opisanej
w Punkcie 15 nastapi gdy parametr 42 na warto$¢ GG lub oraz parametr 41 GNHE]
bedzie ustawiony na lub

Wiaczenie / wytgczenie funkcji KONTROLERA PROCESU opisanej w Punkcie 16 nastgpi gdy
parametr 42 na warto$é oraz parametr 40 bedzie ustawiony na

SKOKOWA ZMIANA WARTOSCI PROGU STERUJACEGO nastapi gdy
parametr 42 na warto$¢ GREM ub GREMA oraz

parametr 40 bedzie ustawiony na - 2 wartosci progu odniesione do wyjscia Q1
parametr 40 bedzie ustawiony nal fl - 3 wartosci progu odniesione do wyjscia Q1
parametr 40 bedzie ustawiony na - 4 wartosci progu odniesione do wyjécia Q1

Zwarcie wejécia cyfrowego powoduje zmiane progu sterujgcego na wartoéci 43 HI3S lub HI3K
Wartosci te ustawiamy w nastepujacy sposob:

>» klawisze A lub ¥ ................. zwiekszanie/zmniejszanie wartosci
» klawisz SET .........cocvvveueee. przetaczanie wartosci nastaw lub EHHK]

UWAGA! Funkcje te NIE JEST DOSTEPNE jesli regulator wspoétpracuje z czujnikami Pt100 lub Ni100.

18. Funkcja LATCH-ON automatyczna kalibracja wskazan dla wejs¢ liniowych

Funkcja ta moze byc¢ uzyta gdy ATR243 wspotpracuje z potencjometrami liniowymi 0+6kQ i 0+150kQ
lub sygnatami analogowymi 0+10V, 0+20mA, 4+20mA. Aktywacji tej funkcji dokonuje sie poprzez
parametr 8. a dziata ona w 3 wariantach:

Ustawiajac parametr lEEE na mozliwe jest skalibrowanie bezposrednio na obiekcie wartosci
parametru 6, z potozeniem minimalnym ‘czujnika’ oraz warto$ci parametru 7, z potozeniem
maksymalnym ‘czujnika’. Mianem ‘czujnik’ okresla sie urzadzenie bedace zrédiem linowego sygnatu
dostarczanego na wejscie regulatora.
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3. OBUDOWA | SPOSOB MONTAZU

Materiat .................... samogasnacy ABS UL94-V0
Wymiary ........ccccooee. 48 x 48 x 104 mm
48 105 1
/ [ C ] p
i []
- \ O ﬂm
- | ]
/ OO DOy L] C 1T p
48
O
© Okno
< tabli
ablicy -
\— i

Sugerowana grubos¢
2+8 mm MAX 19 mm

4. OPIS LISTWY ZACISKOWEJ

Wejscie termometryczne: do zaciskow:

—

- 4+20mA przetw. z zasil. w petli prad..... 1-3 (zac.3 zasil.przetw. +12V ma

; potencjat wyzszy niz zacisk 1)
UWAGA! WYBORU RODZAJU WEJSCIA - ANALOGOWE / TERMOMETRYCZNE
DOKONUJE SIE ZWORA JP 3 (SZCZEGOLY - ROZDZIAL. 8)

) )| @S - P100, Pt1000, Ni100 3-przewodowe.......3-2-1
=~ v @ o) - Pt100, Pt1000, Ni100, 2-przewodowe...... 3-2, zwora do 3-1
A @ /|~— 2 - PTC, NTC, 2-przewodowe................c........ 3-2
& I @ o -termopary J, K, S, Ru.oooiiiiiiiee 241
(@ S0 @ Wejscie analogowe: do zaciskow
N @ N - 0+10V, 0/4+20MA oo 1-2
@ b @ © - 0+10V, 0/4+20mA przetw. 3-przew.... 1-2-3 (zac.3 zasil.przetw. +12V)

— [ofsum
+ SUPPLY ilanie 24+
an SSRIVImA 24.. 230y | Zasilanie 24230V AC/DC ........... 9-10
. i AcIDC
) T p— : |_. o
PTC PT100 Wyjscia
[5 e oo, B SOUTT s 6-7-8
% SOUT2 ..4-5 )
UWAGA! WYBORU TRYBU PRACY WYJSCIA OUT2 - PRZEKAZNIK/SSR +
215 = Q1 | 0/4:20mA, 010V DOKONUJE SIE ZWORAMI JP 5, JP7 ORAZ JP9
T> (SZCZEGOLY - ROZDZIAL 8)
t VIA

ATR243-20ABC



5. FUNKCJE PRZYCISKOW | WYSWIETLACZY 13. RECZNE ZALACZANIE TUNINGU

Reczne zatgczanie tuningu (mozliwe gdy parametr 38 ustawiony na HiEM.) moze zaj$¢ tylko wtedy (aby
unikng¢ przesterowania) gdy proces jest co najmniej 35% ponizej zadanej warto$ci progu sterujgcego.
W celu recznego uruchomienia tuningu naciska¢ SET az wyséwietlacz gérny pokaze a dolny
Wowczas nacisna¢ klawisz A - wyswietlacz dolny pokaze a po kilku sekundach zapali sie dioda z
napisem TUN. Odczekac¢ az dioda TUN zgasnie. Aby opuscic te funkcje naciska¢ SET az wyswietlacz
gérny pokaze H¥A. Wowczas nacisnaé ¥ - wyswietlacz dolny pokaze FEEM.

14. FUNKCJA MIEKKIEGO STARTU

Wprowadzajac w 43 parametrze (MEGEl) warto$é z przedziatu 1+9999 okre$la sie gradient (szybkosé
narastania temperatury w czasie) wyrazony w °C/60min. aktywujemy funkcje miekkiego startu (SOFT START).
Po kolejnym uruchomieniu regulatora bedzieon dazyt do zadanej wartosci z deklarowanym gradientem.

Jesli funkcja autotunigu jest aktywna to funkcja migkkiego startu jest automatycznie dezaktywowana.

Réwniez reczne uruchomienie tuningu gdy regulator wykonuje funkcje migkkiego startu, powoduje jej
przerwanie (tzn. przerwanie funkcji miekkiego startu).

15. FUNKCJA RECZNEGO STEROWANIA WYPELNIENIEM IMPULSU STERUJACEGO

D D DD Wskazania wyswietlacza w czasie pomiaréw: wartos¢ mierzona (parametr 46 FIIRER) A . . . . i . . .
1. J Wskazania wyswietlacza w czasie programowania: warto$¢ parametru programowanego V\IlspO}tczynmktWype{m'eml\?I 'ff‘pU|S,U st.er.UJai:eg’(I) J?St okrgsl(any agtomatyqznlq ZQOdmgdZ przyjetym
algorytmem sterowania. Mozna réwniez okresla¢ recznie (np. aby ograniczy¢ moc oddawang przez
2 D D EE Wskazania wys$wietlacza w czasie pomiaréw: wartos¢ 1 progu lub alarmu ( parametr 46 ) uktad grzejny).
) Wskazania wyswietlacza w czasie programowania: nazwa parametru programowanego W tym celu nalezy przejs¢ do parametru 22 i ustaw odpowiedni dla twojego procesu wspotczynnik
wypetnienia impulsu sterujgcego w [%] lub przy pomocy parametru 41 ktéry mozna ustawi¢ na
3. Sygnalizacja optyczna stanu wyjsé sterujacych wspdtczynnik wypetnienia impulsu sterujacego mozliwa bedzie w nastepujacy sposob:
nalezy nacisna¢ SET az gorny wyswietlacz pokaze il (W miejscu kresek podany jest wspdtczynnik
wypetnienia impulsu sterujacego w [%]) a dolny EFIE. Wowczas nacisna¢ ¥ a wyswietlacz dolny pokaze
Po kilku sekundach zapali sie¢ dioda MAN awys$wietlacz dolny pokazywat bedzie proponowang wartos¢
wspotczynnika wypetnienia impulsu sterujacego w [%]. Wartos$¢ tg mozna zmieni¢ wciskajac A lub V.
4. Sygnalizacja optyczna stanu wyj$é alarmowych Aby przywréci¢ automatyczny dobdr wypetnienia impulsu sterujacego ponownie naciska¢ SET az gorny
wyswietlacz pokaze i weiskajac ¥ uzyskaé na dolnym wyswietlaczu napis
Lub parametru 41 mozna ustawi¢ na wtedy zmian mozna dokonywaé w taki sam sposéb jak
5. VAN Sygnalizacia optyczna zalaczenia funkc]i “MANUAL” przy ustawieniu na z dwoma zasadniczymi réznicami:
N - » 1.podczas chwilowego zaniku napiecia warto$¢ wypetnienia impulsu sterujgcego ,po jego ponownym
S | t L AUTOTUNINGU
6. ygnallzacja oplyczna zalaczenia zatgczeniu pozostanie taka sama jak byta ustawiona
7. Sygnalizacja optyczna komunikacji poprzez serial port RS. 2.w momencie przerwania pomiaréw przez czujnik kontroler przechodzi do sterowania manualnego
wypetnienia impulsu sterujgcego o wartosci wygenerowanej przez PID tuz przed przerwaniem pomiarow
Wejscie w tryb zmiany wartosci zadanej alarmu , wejscie w tryb zmiany parametréow Funkgii ; fania : ; . . .
8 " . ) ji recznego sterowania wypetnienia impulsu sterujacego nie mozna wiaczy¢ gdy trwa dobor
8. konfiguracji (w teksécie oznaczono jako SET) parametrow PID w trakcie autotuningu..
Zwiek i Sci teksci jako A
9. D wiekszanie wartosci parametru / progu (w tekscie oznaczono jako A) 16. FUNKCJA KONTROLERA PROCESU
10 D Zmniejszanie wartosci parametru / progu (w tekscie oznaczono jako V) Ustawienie parametru 40 na warto$é umozliwia zaprogramowanie urzadzenia jako
’ prostego, 3-krokowego kontrolera procesu dziatajagcego wg.podanego
diagramu. Proces osigga warto$¢ progu sterujgcego (SET1
6. ZMIANA WARTOSCI PROGOW - patrz punkt 6, warto$¢ SET1 pokazuje dolny wyswietlacz)
z gradientem okreslonym przez parametr 43 a nastepnie
W trybie pomiarowym regulatora na gérnym (wigkszym) odczycie cyfrowym wyswietlana jest wartos¢ warto$¢ progu alarmowego (SET2 - patrz punkt 6, warto$¢ * czas przetrzymania (progr.)
. : L : hy! : o ; 2 TEMPERATURA y! prog
mierzonej temperatury, na dolnym (mniejszym) pokazywana jest warto$¢ progu sterujacego. Wartos¢ SET2 pokazuje dolny wyswietlacz) z petng moca oddawang ¥
progu alarmowego mozna wyswietli¢ i zmieni¢, jezeli parametr konfiguracji nr 23 - mainng warto$¢ na obiekt (wyjscie sterujace stale aktywne). Po osiagnieciu  SET2", iccie sterujace
niz oraz parametr nr 30 ma warto$¢ (dostep bezposredni) - w przypadku braku dostepu wartos¢ progu alarmowego (SET2) jest utrzymywana przez stale aktywne wystudzenie
(parametr = lub EIEH) nalezy go najpierw uaktywni¢ w parametrach konfiguracji. czas okreslony w parametrze 44 Po jego uptywie
Nizej podano sposéb zmiany progéw przy aktywnym dostepie do progu alarmowego: wyjScie nie jest aktywne a wySwietlacz pokazuje StoP. SET1 /7| loradient (progr.)
» naciskajac klawisze A lub ¥ ............... zwigkszanie/zmniejszanie wartosci progu sterujacego Po kolejnym zataczeniu zasilania lub impulsie z «
» naciskajac klawisz SET jednokrotnie .....na dolnym wys$wietlaczu bedzie warto$¢ progu alarmowego wejscia cyfrowego (parametr 42 Jopisana procedura
» naciskajac klawisze A lub V................. zwigkszanie/zmniejszanie wartosci progu alarmowego powtorzy sie. _
CzAs
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12. AUTOMATYCZNE ZAt ACZANIE TUNINGU

Tuning, czyli automatyczny dobdr przez regulator nastaw parametréw PID dla optymalnego sterowania
procesem moze by¢ wystartowany recznie lub automatycznie. Ten drugi przypadek ma miejcse gdy
parametr 384 ustawiony jest na GETA. Wtedy tuning startuje automatycznie, gdy zostaje wigczone zasilanie
regulatora lub w przypadku zmiany wartosci progu sterujacego o 35% lub wiecej. Podczas tego procesu

nie ma mozliwosci modyfikowania wartosci progu sterujgcego, ale mozna zmienia¢ warto$¢ progu
alarmowego.

Istnieje mozliwos$¢ opuszczenia tej funkcji zachowujac wartosci nastawy PID. Naciska¢ klawisz SET az
wyswietlacz gorny pokaze a doiny EYEE. Wtedy nacisnaé ¥ - wyswietlacz dolny pokaze Il funkcja
autotuningu zostaje przerwana. Nalezy jednak pamieta¢, ze tuning, mimo recznego wytaczenia,

wigczy sie ponownie po zmianie wartosci progu sterujacego o 35% lub wiecej

Po starcie tuningu gorny wyswietlacz pokazuje warto$¢ mierzong a dolny warto$¢ zadana,

a po kilku sekundach zapali si¢ dioda z napisem TUN

'prég tymczasowy' (tzw. Tuning set) regulator wyznacza jako réznice pomiedzy wartoscig

progu zadang przez uzytkownika (Setpoint=SET1) a wartoscig parametru 39 .

Gdy proces osiggnie warto$¢ 'progu tymczasowego' wyjscie sterujgce dezaktywuje sie a regulator
wyznacza wartos$¢ przeregulowania (Peek) i czasu oscylacji (T) jak pokazuje ponizszy rysunek.

Process

Setpoint ==

Peak @
h
1
'
'
©) ;
'
Tuning set f._.¥. e emememeeeeeeemmmmmmmmmmmmm———
i
P L1 T (oscillation time)
< >
o/ ¢
H '
H 1
Tamb ' H Time
1 H .
H I »
' H
'
Output H H
i
Time
|
»

Gdy temperatura zaczyna spadac¢ wartosci parametréw PID wyznaczane sg wedtug formuty:
- zakres proporcjonalnosci (°C) [EFHll= Peek * 1.3
- czas catkowania (min.) - T
- czas rézniczkowania (min.) [EEE=T/4

Parametry te mogq zosta¢ zapamietane, bez koniecznosci ich wyznaczania przy kolejnych
zataczeniach regulatora. Nalezy wej$é po zakornczeniu przeliczen (tzn. gdy napis H¥EA znika
z dolnego wyswietlacza) do parametréw konfiguracji i zmieni¢ wartos¢ parametru 24 na Elal
czyli wytgczy¢ automatyczny start tuningu.

KOREKTA PARAMETROW _PID

Funkcja tuningu dobiera parametry regulacji PID wystarczajace dla wigkszosci procesow,
czasami jednak moze zaistnie¢ potrzeba ich skorygowania, zwtaszcza przy stwierdzeniu
objawoéw ztego doboru nastaw. Ze wzgledu na silng wspétzalezno$c¢ tych parametréw nalezy
dokonywac¢ zmiany tylko jednego parametru i obserwowac wptyw zmiany na proces.

- oscylacje wokoét progu - zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci RN, zwiekszy¢ czas catkowania FEE,
zmniejszy¢ czas rozniczkowania FEHE,

- zmniejszyé zakres proporcj. [HFEM, czasy rézniczkowania i catkowania [,
- zwiekszy¢ zakres proporc). HEEM, czasy rozniczkowania i catkowania ST,

- zwiekszy¢ czas catkowania

- wolna odpowiedz
- przeregulowanie
- niestabilnos¢

-16 -

6. PROGRAMOWANIE PARAMETROW KONFIGURACJI

» przy pierwszym po instalacji wigczeniu regulatora moze pojawi¢ sie na wyswietlaczu sygnat btedu (E-0x)
zwigzany z brakiem czujnika lub dotaczonym innym niz ustawiony fabrycznie w parametrach konfiguraciji
- nalezy wykona¢ programowanie konfiguraciji.

» nacisna¢ na kilka sekund klawisz SET - na gornym wyswietlaczu pojawi sie odczyt Bl przy czym 1-sza
cyfra pulsuje, dolny wyswietlacz pokazuje EEEH. Klawiszami A lub ¥ wprowadza sie hasto (cyfry 1234),
do przesuwania na kolejne pozycje stuzy klawisz SET

» po prawidtowym wprowadzeniu hasta kolejne nacisniecie klawisza SET powoduje wejscie do trybu

programowania konfiguracji.

- na gérnym (wigkszym) wyswietlaczu pokazywana jest mnemonicznie nazwa parametru;

- na dolnym (mniejszym) wyswietlaczu pokazywana jest mnemonicznie warto$¢ tego parametru;

- klawisz A powoduje przejscie do nastepnego parametru, a ¥ cofnigcie do poprzedniego;

- klawisz SET i jednoczesnie A (lub ¥)powodujg zmiane wartosci aktualnego parametru;

- wyjscie z konfigurowania poprzez jednoczesne nacisniecie klawiszy A i ¥ lub odczekanie ok. 30 sek.

Zmiana parametru
- klawisz A lub ¥

Zmiana wartosci parametru
- jednoczesnie klawisze (SET i A) lub (SET i V)

Nr |Nazwa par.
(odczyt dolny)

Opis parametru

Wartos¢ parametru
(odczyt gorny)

definiuje wariant
rozmieszczenia wyjs¢
sterujgcego i alarmu
UWAGA! SPRAWDZIC
POZYCJE ZWOR JP 5
iJP7razJP9
(rozdziat 8)

Bl out!

m OUT1 ster./przek. mOUﬁ alarm./przek.
OUT2 alarm./przek. OUT 2 ster./4-20mA
m OUT2 ster./przek. mOUﬂ alarm./przek.
OUT1 alarm./przek OUT2 ster./0-20mA
OUT1 alarm./przek. OUT1 alarm/przek.
m OUT2 ster./SSR MOUW ster./0-10V
m OUT1 przek.otw.zawor
OUT2 przek.zam.zawor

definiuje rodzaj
wejscia

UWAGA! SPRAWDZIC
POZYCJE ZWORY JP
3(rozdziat 8)

m termopara K m Pt500
m termopara S m Pt1000
m termopara R m 0+10V
m termopara J m 0 +20mA
m Pt100 (-50 +600) m 4 + 20mA
m Pt100(-50.0 +140.0) m 0 +40mV

m Ni100 m Potencjometr 0+6Kohm
m NTC10k m Potencjometr 0+150Kohm)
3 <wiotlan _
wysw[et.anle m catkowite m setne (tylko wej.analog.)
wartosci po
(tylko wej.analog.)

4 m dolne ograniczenie
progu

-999...4+9999 jednostek

5 gorne ograniczenie
progu

-999...4+9999 jednostek

-5-



Nr

Nazwa par.
(odczyt gorny)

Opis parametru

Wartos¢ parametru
(odczyt dolny)

wskazanie dla OmA,
4mA, 0V lub 0kQ

-999...+9999 jednostek

7 wskazanie dla 20mA .
- +
m 10V, 6k lub 150k | ~399-++9999 jednostek
8 funkcja Latch On funkcja Latch On funkcja Latch On
i
automatyczne wytaczona z zapamigtaniem
ustawianie wskazan ‘wirtulnego zera'
dla potencjometrow
liniowych funkcja Latch On m funkcja Latch On
SZCZEGOLY MW trybie standard z 'wirtulnym zerem'
W ROZDZIALE 11 ustalanym na starcie
9 m przesunigcie zera -999...+1000 jednostek dla wejs¢ analogowych i
Zazwycza| | potencjometrycznych
stuzy do kompensacji| .200.0...+200.0 jednostek dla wejs¢ temperaturowych
temperatury otoczenig  \yartosé ta jest dodawana do wartosci aktualnie mierzonej
a suma wyswietlana na wyswietlaczu
10 m kalibracja -10,0%...+10,0 %
wzmochieniastuzy do
kalibracji regulatora | wielko$¢ mierzona bedzie korygowana o taki % swojej
z konkretnym wartosci a wynik wyswietlany na wyswietlaczu
czujnikiem
1 m typ regulacji progu grzanie,aktywnoééM chtodzenie,
sterujgcego ponizej progu aktywnos$¢
powyzej progu
12 m typ resetu progu automatyczny m manualny
sterujacego z pamigcig
(automatyczny dla |
sterujgcego
w przypadku awarii
14 m dioda C1 Wlaczona, zwarty rozwarty
gdy przekaznik jest:
15 m histereza ON/OFF lub| -999...999 cyfry dla wej$¢ analogowych i potencjometrycznych
strefa martwa PID 1 cyfra = 0,1 stopnia Celcjusza dla wejs¢ temperaturowych
16 m opdznienie dziatania | -180...180 [s] wartosci ujemne: opoznienie dezaktywacji progu
progu wartosci dodatnie: opdznienie aktywacji progu
w przypadku zastosowania servo mechanizmu jest to
opoznienie miedzy otwarciem a zamknigciem
przekaznikow sterujacych
17 zabezpieczenie dostepn niedostenn
progu sterujgcego
18 zakres 0..9999 - stopnie Celcjusza dla wej$¢ temperaturowych,

proporcjonalnosci PID

cyfry dla wejs¢ analogowych i potencjometrycznych
jezeli ustawimy 0 oraz m ustawimy 0 - regulacja on/off

Alarm pasmowy =

Alarm jest zalezny od wartosci progu sterujacego, sygnalizuje potozenie mierzonej temperatury wewnatrz
lub na zewnatrz pasma o szerokos$ci okreslonej przez warto$¢ AL.1 (rozdziat 6) - pasmo ma

szerokos¢ 2xAL.1

Przypadek z histereza > 0.

PROCES
AL
_____ o\ 1
PROG
/ / >0
/’ / AL.1
on gn & Stan wyjscia
Off Off Off alarmowego

Alarm odchylenia gérnego = lub odchylenia dolnego

progiem sterujagcym.

Przypadek z histereza ZBIE] < 0.

PROCES
R A Rt - - ENER <0

/ \ AL.1
B SR T _____\E_\J___m

On On On
Off Off

Stan wyjscia
Off  alarmowego
—

=G nad

Alarm jest zalezny od progu sterujgcego i sygnalizuje potozenie mierzonej temperatury nad lub pod
goérnym (dolnym) odchyleniem od progu sterujgcegoo warto$¢ rowng AL.1.

Alarm odchylenia gérnego alarm ustawiony

powyzej progu sterujacego

PROCES

AL.1

e

-\ ----—-

- - - <—EEFI >0
\ PROG

Oon On

Off Off

Stan wyjscia
alarmowego

Alarm odchylenia dolnego alarm ustawiony

ponizej progu sterujacego
PROCES

I - ]

/

On
Off

On
o

Stan wyjscia
alarmowego

Alarm odchylenia gérnego alarm ustawiony
ponizej progu sterujgcego

IPROCES

J/PROG | 4
e
T ----<—[E>0

Stan wyjscia
alarmowego

Alarm odchylenia dolnego alarm ustawiony
powyzej progu sterujacego

PF@E\i\ /m_o
————— VA CESERERE EEY

Jros

W przypadku zmiany warto$ci histerezy alarmu parametr 28 na <0 wéwczas wszystkie
linie przerywane (oznaczajace histereze¢ alarmu) na rysunkach zmieniajg swoje potozenie na przeciwne.

Opoznione dziatanie alarmu.

Ustawiajac parametr 28 (GIIER) na warto$¢ rézna od zera mozna /

opozni¢ zadziatanie lub zakonczenie alarmu :
> 0 op6znienie aktywaciji alarmu
< 0 opdznienie dezaktywacji alarmu

Off[é] On i
—— Opdznienie

off _on [d] A Yimess

-15-



11. KONFIGURACJA PRACY PROGU ALARMOWEGO

Prace progu alarmowego okresla parametr 23 ()

Alarm niezalezny =

Alarm nie jest zalezny od progu sterujacego i moze by¢ uzyty jako niezalezny prég ON-OFF
o wartosci AL. 1 (rozdziat 6) . Prég ustawiony na GRZANIE lub CHLODZENIE parametr 11 )
Rodzaj pracy przekaznika alarmu wybieramy parametrem 24 a histereze ustawiamy

parametrem 28 xRl

Przypadek grzanie z histereza > 0.
przekaznik n.o. aktywny na starcie

N /

Przypadek grzanie z histerezg < 0.
przekaznik n.o. aktywny na starcie

; ___ ALA
ENEF] <0

Proces
Proces
AL L ____
L oo e B //
Stan wyjscia 2
alarmowego Off

Przypadek chtodzenie z histerezg > 0.
przekaznik n.o. aktywny na starcie

Off

O .
L Stan wyjscia
alarmowego

Przypadek chtodzenie z histereza < 0.
przekaznik n.o. aktywny na starcie

Proces Proces
>0 . <0
AL.1 AL.1
_ion . ion
Stan wyjscia Stan wyjscia
Off Off alarmowego alarmowego
Ustawienie parametru 24 na (n.c. aktywny na starcie) spowoduje odwrdcenie pracy wyjécia
PROG
Alarm odniesiony do progu sterujacego =GN
—————————————————— - >0
AL.1

Alarm jest odniesiony bezposrednio do wartosci progu

sterujgcego. Warto$¢ alarmu okresla parametr AL.1.
Wyjscie alarmowe aktywuje/dezaktywuje sie gdy wartos¢
progu sterujgcego zostanie zwiekszona powyzej wartos¢ A

L.1Na rysunku obok przyktad aktywnosci powyzej progu
alarmowego.

Off

14 -

On

Off Stan wyjscia
alarmowego

Nr [ Nazwa par. |Opis parametru Wartos¢ parametru
(odczyt gérny) (odczyt dolny)
19 czas catkowania PID | 0.0..999.9 - wyrazony w sekundach,
wartos¢ 0 wytgcza catkowanie w akcji PID
20 czas 0.0..999.9 - wyrazony w sekundach, zazwyczaj 1/4

rézniczkowania PID

wartosci Sl

warto$¢ 0 wylgcza rézniczkowanie w akcji PID

21 okres . 1....300 sekund
impulsowania PID
22 m wypetnienie 10-100% (patrz rozdziat 15)
impulsu sterujgcego
23 m konfiguracja pracy m alarm wytgczony m alarm odchylenia
progu alarmowego dolnego
Al alarm niezalezny alarm niezalezny
odniesiony do SET1
WROZDZIALE 11 alarm pasmowy (Start Alarm)
Active in Run
alarm odchylenia M chiodzenie
gornego (rozdziat 9)
24 m stan i typ pracy n.o. aktywny n.o. aktywny
wyjscia alarmowego na starcie (chtodz.) na progu (chtodz.)
W ROZDZIALE 11 Mna starcie (grzanie) na progu (grzanie
alarmowego Z pamigcig,
7o F. I
26 m stan wyjscia zwarty rozwarty
alarmowego
w przypadku awarii
27 dioda A1 wigczona, m
AL d el - o R rozwarty
28 m histereza alarmu 1 -999...999 cyfry dla wejs¢ analogowych i potencjometrycznych|
1 cyfra = 0,1 stopnia Celcjusza dla wejs¢ temperaturowych
W ROZDZIALE 11
29 m opdznienie dziatania | -180...180 [s] wartosci ujemne: op6znienie dezaktywaciji progu
alarmu 1 warto$ci dodatnie: opoznienie aktywacji progu
SZCZEGOLY
30 zabezpieczenie dost K
A_(5 P revert il - £ F ESCA H o
alarmu
m niedostepny
31 rodzaj czynnika iot g
32 mnoznik zakresu
m proporcjonalnosci
1.00....5.00

SZCZEGOLY
W ROZDZIALE 90




Nr | Nazwa par. |Opis parametru Wartos¢ parametru
(odczyt gorny) (odczyt dolny)
33 M strefa neutralna /
-20.0....50.0%

zachodzenie pasm
SZCZEGOLY
W ROZDZIALE 10

34

okres
impulsowania
wyjscia chtodzacego

SZCZEGOLY
W ROZDZIALE 10

1....300 sekund

35

filtr
przeciwzaktécenoiwy

m wytaczony M 9 probek / wynik
m 2 probki / wynik m 10 probek / wynik
m 3 probki / wynik m 11 probek / wynik
m 4 probki / wynik m 12 probek / wynik
MS probek / wynik m 13 prébek / wynik
m 6 probek / wynik m 14 prébek / wynik
m7 prébek / wynik m 15 probek / wynik

36

czestotliwosé
probkowania

MS probek / wynik

123 Hz

m 10 Hz
m 8.33 Hz
m 6.25 Hz
m 417 Hz

62 Hz

50 Hz

39 Hz

33.2Hz

19.6 Hz

37

filtr
wyswietlania

wylaczony M 6 prébek / wynik
m wytgczony m 7 probek / wynik
m 2 probki / wynik m 8 probek / wynik
m 3 probki / wynik m 9 probek / wynik
m 4 probki / wynik m 10 probek / wynik

38

konfiguracja sposobu
zatgczania
autotuningu

SZCZEGOLY
W ROZDZIALE 12i 13

autotuning
niedostepny

m 5 prébek / wynik
m zatgczanie reczne
autotuningu

m zalaczanie automatycz.
autotuningu

PRZYKLADY PODWOJNEJ REGULACJI GRZANIE-CHLODZENIE PID

=0 oraz =0

Pb WP B

(chtodzenie)

PROG

| BMER <0

PROCES

ACTIVE

ACTIVE

N (grzanie)

WYJSCIE STERUJACE (GRZANIE)

WYJSCIE ALARMOWE (CHELODZENIE)

Po_ P L

(chtodzenie)

PROG

PROCES

‘t

ACTIVE

ACTIVE |

x ljl_l.d.'_"t =0
(grzanie)

WYJSCIE STERUJACE (GRZANIE)

WYJSCIE ALARMOWE (CHLODZENIE)

(5 P

(chtodzenie)

R > 0

PROG —7

PROCES/I

ACTIVE

| ACTIVE

(grzanie)

WYJSCIE STERUJACE (GRZANIE)

WYJSCIE ALARMOWE (CHLODZENIE)

Parametr 34 ma takie samo znaczenie w chtodzeniu jak okres impulsowania PID w grzaniu.
Zmiana parametru 31 (rodzaj czynnika chtodzacego)powoduje automatyczne zmiany
parametrow 32 oraz 34 w nastepujacy sposob:

RODZAJ CZYNNIKA
coof. cheobzaeco . | MM | YV
A o | POWIETRZE 1.00 10
o & | OLEJ 1.25 4
Heo WODA 2.50 2

aczkolwiek zmiana parametru 31 (rodzaj czynnika chtodzacego) nie blokuje mozliwosci zmiany

parametrow [FEH

oraz )

-13-



9. INFORMACJE O USTAWIANIU PROGOW

Przy akcji typu ON-OFF mozna ustawi¢ potozenie histerezy wobec progu odpowiednim znakiem histerezy.

4 7 N\ _TEMPERATURA 4 7 N _TEMPERATURA
pa N v S
> S PROG _ N
7 S I HISTEREZA<0 7 S IHISTEREZA>0
e < £ = PROG
s . e >,
» czAs » czas

Jezeli warto$¢ oczekiwana temperatury ma leze¢ wewnatrz pasa histerezy, nalezy zaprogramowac prog
pomigdzy warto$ciami:

OCZEKIWANA TEMPERATURA a OCZEKIWANA TEMPERATURA - HISTEREZA

z uwzglednieniem znaku histerezy.

Dla akcji typu PID zakres proporcjonalnosci lezy ponizej progu dla GRZANIA i powyzej dla CHLODZENIA.
Akcja typu P lub PD powoduje ustalenie sie temperatury wewnatrz zakresu proporcjonalnosci, natomiast przy
Pl powoduje dochodzenie temperatury do ustawionej wartosci progu.

Nazwe OCZEKIWANA TEMPERATURA nalezy interpretowac¢ jako warto$¢ temperatury,
jaka ma utrzymywac regulator.

10. PODWOJNA REGULACJA GRZANIE - CHLODZENIE PID.

ATR243 jest tez przystosowany do regulacji ktéra wymaga potaczenia dwoch trybdw regulacji zaréwno
grzania jak i chtodzenia jednoczesnie.
Regulator musi by¢ skonfigurowany w nastepujacy sposob:

Wyijscie sterujace (Q1)- parametr 11 = oraz parametr 18 ENEE>0

Parametry potrzebne do skonfigurowania PID (grzanie)
= wyjscie sterujace OUT1(Q1) - grzanie
zakres proporcjonalnosci PID

M czas catkowania PID grzanie/chtodzenie
czas rozniczkowania PID grzanie/chtodzenie
[l okres impulsowania PID

=]

ol d

Wyjscie alarmowe A1 (Q2)- parametr 23 =

Parametry potrzebne do skonfigurowania PID (chtodzenie)
= alarm A1 - chtodzenie

mnoznik zakresu proporcjonalnosci PID

strefa neutralna / zachodzenie pasm

okres impulsowania wyjscia chiodzacego

[x]

0d

Parametr (zakres zmian 1.00 do 5.00) jest wyznaczany z nastepujacej zaleznosci:
Zakres proporcjonalnosci (chtodzenie) = *

jezeli EIM=1.00 zakres proporcjonalnosci dla grzania tali sam jak dla chtodzenia

jezeli [FEM=5.00 zakres proporcjonalnosci dla chtodzenia 5 razy wiekszy jak dla grzania

Czas rozniczkowania BEMM i catkowania jest taki sam zaréwno dla grzania jak i dla chiodzenia.

Parametr BEMER okresla procentowo pokrycie sig stref lub strefe neutralng pomiedzy
grzaniem a chtodzeniem: <0 strefa neutralna , jezeli > () pokrycie stref.

12 -

Nr

Nazwa par.
(odczyt gérny)

Opis parametru

Wartos¢ parametru
(odczyt dolny)

39 m histereza progu 0...5000 cyfry dla wej$¢ analogowych i potencjometrycznych,
uzywana przez 1 cyfra = 0,1 stopnia Celcjusza dla wej$¢ temperaturowych
autotuning przy
obliczaniu
parametréow PID

40 y ; 3 progi odniesione
pracy urzadzenia wej. cyfrowym

4 progi odniesione
, kontroler procesu do wyj.C1 zmieniane
‘ W Rgégéﬁg% i17 ‘ wej. cyfrowym
i R
2 progi odniesione kontroler procesu
Mdo wyj.C1 zmienianem start/stop wyzwalan
wej. cyfrowym wej. cyfrowym
41 m reczna zmiana
£m wigczony
wpeiiena | PR wveeory RN el
impulsu sterujacego
SZCZEGOLY m wigczony
W ROZDZIALE15
42 tryb pracy wstrzymanie odczytu
m wejscia cyfrowego m wytgczone z czujnika (zwarte n.c.
wigczanie/ wytaczenie
‘ SZCZEGOLY ‘ TR srvsior | i E [
W ROZDZIALE 17 .
wyzwolenie impulsen]
(rozwarty n.c.) zwarcie
wstrzymanie odczytu
z czujnika (zwarte n.o.)
43 radient - szybkos¢ .
m 9 - 52 1 + 9999 °C/60min.
narastania 0 - wytacza funkcie kontrolera proc.i migkki start
temperatury ytgcza funkcje kontrolera proc.i miekki sta
44 czas przetrzymania ) )
m (tylko kontroler proc.) 00.00 - 24.00 godziny.minuty

© | s o | PR ey RN e
szybkiego dostepu przetrzymania
(tylko kontroler gradient
procesu) m narastania m wszystkie

46 m wybor parametréw 1-warto$¢ mierzona 1-warto$¢ zadana
wyswietlanych na 2-warto$¢ zadana 2-warto$¢ mierzona
wyswietlaczu 1 2 .

1-warto$¢ mierzona 1-warto$¢ zadana
m 2-warto$¢ zadana 2-wartos¢ mierzona
ukryta po 3 sec. ukryta po 3 sec.

47 m okre$la jednostke “ stopnie w stopnie

wyswietlania Fahrenheita Celcjusza
temperatury

-9-



Nr| Nazwa par.
(odczyt gérny)

l-EL-

Opis parametru Wartos¢ parametru

(odczyt dolny)
wyj. napieciowe
procetowe

okresla tryb pracy

wyjscia Q2 jako 0-10V m wylaczone
lub 4..20mA )
SZCZEGOLY (V) retrans- mww. pradowe
W ROZDZIALE 8 m misja procesu procetowe
misja procesu N
m (V) retransmisja m (mA) retransmisja
progu sterujgcego

okreslajg dolny i
alarmu
m (mA) retransmisja
progu sterujacego

gorny zakres wyjscia
-999...+49999 jednostek dla wielkosci fizycznych,
stopnie Celsjusza dla temperatury

49 dolne ograniczenie
zakresu wyjscia

analogowego

50 gorne ograniczenie
zakresu wyjscia

analogowego

-999...+9999 jednostek dla wielkosci fizycznych,
stopnie Celsjusza dla temperatury

~

. WAZNIEJSZE PARAMETRY | WARIANTY PRACY URZADZENIA

- wybor wariantu rozmieszczenia wyj$¢ sterujacego i alarmowego - parametr 1 (SENE)

- wybor rodzaju wejscia - parametr 2 (E28) (zwora JP3 )

- ustawienie akcji ON-OFF na progu sterujagcym - wyzerowane parametry 18, 19 i 20 (= Filll- [FFHl=0)

- histereza progu sterujgcego w akcji ON-OFF - warto$¢ parametru 15 (SEEE])

- ustawienie akcji P, PD, PI, lub PID na progu sterujacym - niezerowe parametry 18, 19 i 20

- konfiguracja tuningu (automatyczny / manualny / wytaczony) - parametr 37 (3¥HH)

- wybor rodzaju alarmu progu alarmowego - parametr 23 (AL. 1) i jego histerezy - parametr 28 (GHIEE.)

- wybor trybu pracy urzadzenia - parametr 39 (FEH)

- w przypadku stwierdzenia rozbieznosci wskazan z faktycznie obserwowang temperaturg mozliwe jest
dostrojenie zera i czutosci do danego czujnika - parametry 9 (F¥H;M- zero) i 10 (WM - wzmocnienie)

Q1 wyjscie sterujace, Q2 wyjscie alarmowe przekaznikowe (bez zwor JP5 , JP7 i JP9)

- parametr 47 (2333 =ENEM) a parametr 1 (FEFA = FN)

Q1 wyjscie sterujace, Q2 wyjscie retransmisyjne 4..20mA lub 0-10V (zwory JP5 , JP7 i JP9)
- parametr 47 (334 - ENEM) a parametr 1 (3E9H = 90PN, parametry 48 i 49 okreslaja skalowanie wyjscia
(W dla 4mA/0V dla 20mA/10V)
Q1 wyjscie alarmowe , Q2 wyjscie sterujace (bez zwér JP5 , JP7 i JP9)
- parametr 47 (A333 =ENEM) a parametr 1 (FENE = BFR)
Q1 wyjsécie alarmowe, Q2 wyjscie sterujgce SSR (zwory JP5 , JP7 i JP9)
- parametr 47 (3333 =ENM) a parametr 1 (3 = FE)
Q1 wyjscie alarmowe, Q2 wyjscie sterujgce 4..20mA (zwory JP5 , JP7 i JP9)
- parametr 47 (334 |= BEMA) a parametr 1 (E¥E = FEIEH)
Q1 wyjscie alarmowe, Q2 wyjscie sterujgce 0..20mA (zwory JP5 , JP7 i JP9)
- parametr 47 (2433 =ElA) a parametr 1 (A = )
Q1 wyjscie alarmowe, Q2 wyjscie sterujgce 0..10V (zwory JP5 , JP7 i JP9)
- parametr 47 (3333 =¥A) a parametr 1 (3EFE = FElH)
Q1 przekaznik otwierajacy, Q2 przekaznik zamykajacy
sterowanie serwo (bez zwor JP5 , JP7 i JP9)

- parametr 29 (F333 =EEE) a parametr 1 (¥ = E0GM)
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8. ROZMIESZCZENIE ZWOR OKRESLAJACYCH PODSTAWOWE PARAMETRY M 1 w
REGULATORA ‘ i
Chwytajac za panel przedni obudowy w zaznaczonych strzatkami miejscach mozna (g~
wyciagna¢ gtéwna czes¢ urzadzenia uzyskujac dostep do zwor, ktére okreslajg |
podstawowe parametry regulatora jak rodzaj wejscia (analogowe/termom.), ‘:; B { } { Tl

tryb pracy wyjscia Q2 (przekaznik/SSR/4..20mA, 0-10V).

UWAGA! PO WYJECIU REGULATORA Z OBUDOWY MOZLIWE JEST WLOZENIE GO, Z UZYCIEM
ODPOWIEDNIEJ SILY FIZYCZNEJ (MIMO ZABEZPIECZEN), ODWROTNIE NIZ TO KONIECZNE.
DOJDZIE WTEDY DO POWAZNYCH USZKODZEN REGULATORA NIE OBJETYCH GWARANCJA.
PROSIMY SZCZEGOLNA UWAGE ZWROCIC NA WLASCIWE ZLOZENIE REGULATORA!!!

USTAWIENIA FABRYCZNE:
- WEJSCIE TERMOMETRYCZNE,
-WYJSCIE Q2 JAKO PRZEKAZNIK,

- NAPIECIE ZASILANIA 24 - 230V~/50Hz

RODZAJ WEJSCIA - OKRESLA POZYCJA ZWORY JP 3

E} POZYCJAZWORY JP 3 POZYCJA ZWORY JP 3
@ DLA WEJSCIA DLA WEJSCIA
[2] = TERMOMETRYCZNEGO ANALOGOWEGO 0+10V,

0/4+20mA,0+40mV

> Pt100, Ni100, J, K, S, R

UWAGA!
JESLI POZYCJA ZWORY
JP 3 BEDZIE INNA NA
ZACISKU 3 NIE BEDZIE
DOSTEPNE 12V=
NAPIECIA ZASILANIA
PRZETWORNIKOW

POZYCJA ZWORY JP 3

DLA WEJSCIA CYFROWEGO (patrz rozdziat 17 )

UWAGA! Funkcja ta NIE JEST DOSTEPNA jesli regulator
wspotpracuje z czujnikami Pt100 lub Ni100.

TRYB PRACY WYJSCIA Q2 - OKRESLA POZYCJA ZWOR JP 5, JP 7 i JP9

5p POZYCJAZWOR JP 5 5h—@ POZYCJA ZWOR JP 5,

Q2 /r[ PRZEKAZNIK JP 7 i JP9 (ICH BRAK!) GDY =] SSR JP7iJP9
0UT2 MABYC WYJSCIEM [ap——0 (ICH OBECNOSC!)
PRZEKAZNIKOWYM GDY Q2 MABYC
3A/250V~ WYSCIEM SSR
UWAGA! PODLACZENIE
OBCIAZENIA DO WYJSCIA
Q2 (innego niz przekaznik
potprzewodnikowy) BEZ
USUNIECIA ZWOR JP 5, JP 7 i
JP9 PROWADZI DO POWAZNYCH
USZKODZEN REGULATORA
POZYCJA ZWOR JP 5, %] VOLT: POZYCJA ZWOR JP 5,
JP7iJP9 » [A—0 JP7iJP9 o
(ICH OBECNOSC!) : (ICH OBECNOSC!)
GDY Q2 MABYC GDY Q2 MABYC
WYSCIEM WYSCIEM
ANALOGOWYM ANALOGOWYM
PRADOWYM NAPIECIOWYM




