MECHANIKA

Dzwignia jednostronna i dwustronna (P1.2.3.1)
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Dzwignia, | =1m

Cigzarki, 50 g kazdy, zestaw 12 szt.
Waga sprezynowa 2 N

Waga sprezynowa 5N

Podstawa statywu, model V, 20 cm
Uniwersalny zacisk Leybolda

Pret statywu 47 cm, 12 mm @

Metalowe koto i stopniowana tarcza

Roéwnowaga momentu pedu na osi  kota (P1.2.3.2)

‘I!J’Ln DIDACTIC

W fizyce, prawo dzwigni tworzy podstawe wszystkich form podstawowych
mechanizmdw przenoszenia sity. Prawo to moze zosta¢ wyjasnione za pomoca
wysokopoziomowego pojecia rownowagi momentu pedu.

Doswiadczenie P1.2.3.1 bada prawo dzwigni:

F-x=F-x

dla jednostronnych i dwustronnych dzwigni. Przedmiotem jest wyznaczenie sity
F1, ktoéra utrzymuje dzwignie w rownowadze jako funkcja obcigzenia F2, ramienia
obcigzenia x2 oraz ramienia sity x1. —
Doswiadczenie P1.2.3.2 bada réwnowage momentu pedu za pomocg kota i osi.
Doswiadczenie to poszerza zrozumienie pojecia sity, ramienia sity oraz kierunku
dziatania i wyraznie dowodzi, ze wartos¢ bezwzgledna momentu pedu zalezy tylko
od sity i odlegto$ci pomiedzy osiami obrotu oraz kierunku dziatania sity
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