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A Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na teksty oznaczone tym znakiem

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w konstrukcji i oprogramowaniu urzadzenia bez pogorszenia parametréw technicznych.



1.

ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA A

przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy doktadnie przeczytac niniejsza instrukcje

i usunac folie zabezpieczajaca okno wyswietlacza LCD

nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody zostaty podtaczone prawidtowo z obiektem testowanym
modyfikacje przytaczen przewoddéw nalezy wykonywac przy wytaczonych napieciach

zapewni¢ whasciwe warunki pracy, zgodne z danymi technicznymi urzadzenia (poziomy sygnatéw, wilgotnos¢,
temperatura, itp., rozdziat 4)

Przyrzad zostat zaprojektowany tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom odpornosci na wiekszos¢ zaburzen, ktére
moga wystapi¢ w srodowisku przemystowym. W srodowiskach o nieznanym poziomie zaktécen zaleca sie
stosowanie nastepujacych srodkéw zapobiegajacych ewentualnemu zaktdcaniu pracy przyrzadu:

unika¢ prowadzenia przewodéw sygnatowych w bezposrednim sasiedztwie i rownolegle do przewoddéw
energetycznych i zasilajacych

wskazane jest skrecanie parami przewoddéw sygnatowych

unika¢ bliskosci urzadzen zdalnie sterowanych, miernikéw elektromagnetycznych, obcigzer wysokiej mocy,
obciazen z fazowa lub grupowa regulacjg mocy oraz innych urzadzen wytwarzajacych duze zaktdcenia impulsowe
stosowac ekranowanie przewoddéw sygnatowych, przy czym uziemienie ekranu powinno by¢ jednopunktowe,
wykonane jak najblizej przyrzadu

uziemiac lub zerowaé metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady listwowe

2. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA ZADAJNIKA

przyrzad stuzy do zadawania lub pomiaru standardowych sygnatéw pradowych i napieciowych:

- pradowe 0/4+-20mA (wyjscie aktywne nie moze pracowac¢ w dwuprzewodowe;j petli pragdowej)

- pradowe 4+-20mA pasywne do pracy w petli pradowej

- napieciowe 0/2+10V

mozliwos¢ sterowania lub testowania urzadzen z wejsciem pradowym lub napieciowym

(przetworniki, zawory proporcjonalne, sitowniki, falowniki, silniki, itp.)

mozliwos¢ testowania petli pradowej 4+-20mA

miekki start/stop (ramping) lub generator fali tréjkatnej wyzwalany i zatrzymywany recznie
programowalne parametry konfiguracyjne (zakres wskazan, zakres i krok zmian sygnatu wyjsciowego, opcje
miekkiego startu/stopu, czas automatycznego wytaczania sie przyrzadu, kalibracja zera i wzmocnienia sygnatu
mierzonego lub zadawanego, itp.)

szybki i prosty odczyt rzeczywistej wartosci sygnatu wyjsciowego lub mierzonego (mA, V lub przeliczonej
na programowalny zakres wskazan), rodzaju ustawionego sygnatu oraz kierunku pracy

komunikaty diagnostyczne prezentowane na wyswietlaczu utatwiajgce wykrycie usterek badanego uktadu, np.
zwarcie w ukfadzie sygnatu napieciowego, przerwa w obwodzie petli pradowej

mozliwos¢ ochrony hastem dostepu do parametréw konfiguracyjnych

ergonomiczna obudowa reczna z gumowanymi uchwytami bocznymi

proste i niezawodne w uzytkowaniu laboratoryjne zlacza bananowe

dobrze widoczny wyswietlacz LCD (bez podswietlenia tta) oraz funkcjonalna klawiatura

zasilanie przy pomocy dwdch baterii lub akumulatoréw AA (R6)

funkcja automatycznego wytaczania sie kalibratora po zadanym czasie bezczynnosci

wbudowany ukfad tadowania akumulatoréw (zasilacz w komplecie)

automatyczne wytacznie zasilania przy zbyt niskim poziomie natadowania akumulatoréw

wysoka odpornos¢ na zaktécenia wystepujace w Srodowiskach przemystowych

dostepne akcesoria - zasilacz do tadowania akumulatoréw

UWAGA: A Przed rozpoczeciem pracy z zadajnikiem nalezy zapoznac sie z niniejsza instrukcja obstugi
i wykonac poprawnie konfiguracje parametrow oraz podtaczenia elektryczne.



3. ZAWARTOSC ZESTAWU

B zadajnik z akumulatorami, zasilacz do fadowania akumulatoréw, instrukcja obstugi, karta gwarancyjna,

przewdd USB, przewody pomiarowe, futerat

4. DANE TECHNICZNE

Wyjscia/wejscia analogowe

1/1 (tryby pracy: zadawanie OUT, pomiar IN)

sygnat pradowy petny zakres zmian pradu

3,8+21mA/0+21mA/21+3,8mA/21+0mA

0/4+-20mA - uwaga (1) | rezystancja obcigzenia

Ro < 500 Q (wyjscie), Ro = 65 Q (wejécie)

wyjscie 1-3 aktywne
y) y rozdzielczos¢

2 pA (maksymalna programowalna), 10 pA

zasilanie, rezystancja obciazenia

wejscie 1-2 standardowa (dla skali wyrazonej w [mA])
sygnat pradowy petny zakres zmian pradu 3,8+21TmA
4+20mA

Uzas = 5,0+40Vdc, Ro < (Uzas-5V)/21TmA < 1500 Q

wyjscie 2-4 pasywne
Y pasy rozdzielczos¢

2 pA (maksymalna programowalna), 10 A
standardowa (dla skali wyrazonej w [mA])

sygnat napieciowy petny zakres zmian napiecia 0+10,5V/1,9+10,5V/10,5+0V/ 10,5+1,9V

0/2f1.0\/1 3 rezystancja obciazenia Ro > 2,7 kQ (wyjscie), Ro > 100 kQ (wejscie)
wyjscie 1- - .

wejécie 1-2 rozdzielczos¢ 1 mV (maksymalna programowalna), 10mV

standardowa (dla skali wyrazonej w [V])

test przetwornika petny zakres zmian pradu

3,8+21TmA

2-przewodowego napiecie zasilania przetwornika

<11Vvdc

Btedy przetwarzania (w temperaturze otoczenia 25°C):

podstawowy

0,15 % (wyjscie), 0,2% (wejscie) petnego zakresu
zmiennosci sygnatu +1 cyfra

dodatkowy - od zmian temperatury otoczenia

< 0,005 % zakresu wejscia /°C

Czas reakcji wyjscia/wejscia (10+90%)

0,36 s (wyjscie), 0,32+1,3 s (wejscie, programowalny
parametrem 6: A )

Wyswietlacz ilos¢ cyfr / wysokos¢

4/10mm

7-segmentowy LCD
(bez podswietlenia tta)

zakres wskazan

-1999 + 9999 (maksymalny programowalny),
standardowy 0,00+21,00 mA lub 0,00+10,50 V

Zasilanie (baterie lub akumulatory) - uwaga (2)

2x1,5V lub 2x1,2V NiMH, typ AA (R6)

tadowanie - uwaga (3)

prad < 400 mA, czas < 320 min, gniazdo mikro USB

Czas pracy (akumulatory 2000mAh) - uwaga (4)

9+400 godzin (zalezy od trybu pracy i obciazenia)

Znamionowe warunki uzytkowania

0+50°C, <90%RH (bez kondensacji)

Srodowisko pracy

powietrze i gazy neutralne

Stopien ochrony

IP43 (IP20 od strony ztacz)

Masa (z akumulatorami, bez zasilacza do tadowania)

~230g

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

odpornos¢: wg normy PN-EN 61000-6-2

emisyjnos$¢: wg normy PN-EN 61000-6-4

Uwagi:

(1) wyjscie aktywne 1-3 nie moze pracowaé¢ w dwuprzewodowej petli pradowej 4+20mA

(2) podczas wymiany akumulatoréw/baterii nalezy pamietac o zgodnej z opisem biegunowosci w pojemniku

(3) w czasie fadowania nie jest wskazane uzywanie przyrzadu, poniewaz moze to powodowac niedotadowanie akumulatoréw,
nie podtaczac zasilacza do przyrzadu bez akumulatoréw, nie fadowac baterii (jedynie akumulatory)

(4) orientacyjny czas pracy na nowych w petni naladowanych akumulatorach: do 9 godz. w trybie zadawania dla ciagtej
wartosci pradu 20mA, do 40 godz. dla ciggtego zadawania napiecia 10V, do 400 godz. w trybie pomiarowym




5. OBUDOWA ORAZ OPIS ZtACZ | ELEMENTOW ZEWNETRZNYCH

5.1. Obudowa
Typ obudowy reczna, przenosna, seria MBMO
Materiat ABS
Wymiary obudowy 162 x 89 x 25 mm
Stopien ochrony IP43 (IP20 od strony ztacz)

5.2. Opis zlacz

Zaciski Kierunek pracy Opis Schemat potqczen
” . =
1-2 lo wejscie prgdowe 0/4+20mA lub m&_
IN N wejscie lub napigciowe 0/2+10V ! m
1-3 o pomiar / testlowanie T
IN-I l W wejécie przetwornikow pradowych I 2-przewodowy * %
passive 2-przewodowych
1-3 wyjscie pradowe aktywne @ ©)
OU,T'I ourI wyjscie 0/4+20mA
active
2-3 wyjscie napieciowe 0/2+10V
OUT-V ourI wyjscie %@—@
2-4 o wyjscie pradowe pasywne Petla pradowa
OUT—I ourI wyjécie 4-+-20mA f:lo pracy w petli t-f—(m(sﬁ
passive pradowej
gniazdo mikro USB -r—— OUT passive—,
CHARGE CHARGE wejécie | dotadowania Bl O-wn=@-urw®
akumulatoréw CHARGE I—(?ﬁ'ms‘s'.'&’f )_I

A Wyjscie pradowe 1-3 jest wyjsciem aktywnym i nie moze pracowa¢ w 2-przewodowej petli 4+20mA.
5.3. Opis elementow zewnetrznych i wymiary obudowy

zlgcza wyjscia/wejscia

diody LED - sygnalizacja trybu pracy
(wejscie-IN, wyjscie-OUT)

wyswietlacz LCD

162 mm

klawiatura

89 mm 25 mm



5.4. Spos6b umieszczenia akumulatoréw (baterii) w pojemniku

- LRB(AA) +[

Widok od spodu urzadzenia po otwarciu pokrywy

0+ LR6(AA) -

6. FUNKCJE PRZYCISKOW

a) funkcje przyciskdw w trybie wyswietlania wartosci zadanej/ mierzonej (tryb normalny)

Przycisk Opis [oraz sposéb oznaczenia w tresci instrukgji]
d) [PWR]:
- wlaczanie/wytaczanie urzadzenia (po czasie przytrzymania wiekszym niz 1 sek)
v ., A4 |[NlublOUTI
IN " 0UT |- ustawienie trybu pracy : wejécie-IN (pomiar) lub wyjécie-OUT (zadawanie)
[CONF]:
- podglad rodzaju ustawionego czujnika
CONF - wejscie w menu konfiguracji parametrow (po czasie przytrzymania wiekszym niz 2 sek).

Jesli parametr 18: = M (ochrona hastem jest wtaczona) nalezy wprowadzi¢ hasto
dostepu (rozdziat 8)

[UP] lub [DOWNI:
- zwiekszenie lub zmniejszenie wartosci zadanej sygnatu wyjsciowego o zadany
krok zmian ( parametr 10: 334, rozdziat 8 )

[SET] + [UPI:
- skokowa (kraricowa) zmiana wartosci zadanej sygnatu wyjsciowego - warto$¢
gérna zakresu wskazan (20mA, 10V, parametr 4: [ ) lub zawezenia nastaw (8: TlE )

Lt >
>

[SET] + [DOWN]:
- skokowa (kraricowa) zmiana wartosci zadanej sygnatu wyjsciowego - wartos¢
dolna zakresu wskazan (0/4mA, 0/2V, parametr 3: PP lub zawezenia nastaw (9: TEEH)

[BATI:
- podglad napiecia akumulatora (baterii): 0% - niski poziom, 100% - wysoki poziom

ESC

[SET] + [ESC]:
- podglad wartosci pradu lub napiecia wyrazony w [mA] lub [V] (w zaleznosci od rodzaju
ustawionego sygnatu - parametr 1: IRl ), rozdzielczos¢ wskazar 10 pAlub 10 mV

& |t

[SET]

- uruchomienie/zatrzymanie funkcji miekkiego startu/stopu (po czasie przytrzymania
wiekszym niz 1,5sek). Jedli parametr 12: i13: = B funkcja jest nieaktywna
(rozdziat 9)




b) funkcje przyciskéw w menu konfiguracji parametréw (rozdziat 8)

Przycisk Opis
I - edycja aktualnego parametru
[SET] - zatwierdzenie i zapis edytowanej wartosci parametru

[UP] lub [DOWN]:

A lub v - przejscie do nastepnej lub poprzedniej nazwy parametru

- zmiana wartosci edytowanego parametru

[ESCI:

ESC - anulowanie zmian edytowanej wartosci (powrét do nazwy parametru)

- powr6t do wyswietlania wartosci zadanej/mierzonej (po czasie przytrzymania > 1s)

7.ZAKRES WSKAZAN. ZMIANA WARTOSCI ZADANEJ DLA WYJSCIA

1. W zaleznosci od ustawienia parametru 2: (rozdziat 8, Tabela 8) warto$¢ sygnatu zadawanego/mierzonego

moze by¢ prezentowana bezposrednio w jednostkach rzeczywistych (mAlubV, gdy 2: =¥E) lub moze by¢

przeliczona na dowolny programowalny zakres wskazan dopasowany do konkretnej aplikacji (parametry 3: @R
[, gdy 2: ElE] = FPTe ).

2. W trybie wyswietlania wartosci zadawanej nacisniecie przycisku [UP] lub [DOWN] powoduje zmiang tej
wartosci o zadany krok (parametr 10: ). Zmiany sygnatu wyjsciowego sa proporcjonalne do zmian wartosci
wyswietlanej. Uzycie kombinacji klawiszy [SET]+[DOWN] ustawia natychmiast wyjscie w dolnej dopuszczalnej
wartosci zakresu (0/4 mA, 0/2V, 3: lub 8: A ) natomiast [SET]1+[UP] ustawia wyjscie w gérnej
dopuszczalnej wartosci zakresu (20 mA, 10V, 4: lub 9: ). Dodatkowo sygnat wyjsciowy moze by¢
zadawany réwniez w trybie programowania parametrow (parametr 11: B). Ponadto mozliwe jest ustawienie
wartosci zadawanej poza zakres wskazan wynikajacy z parametrow 3: i4: . Wielko$¢ tego
przesterowania wynosi +5% (zgodnie z petnym zakresem zmian sygnatu wyjsciowego opisanym w rozdziale 4 ).

8. USTAWIANIE PARAMETROW KONFIGURACYJNYCH

Wszystkie parametry konfiguracyjne urzadzenia zawarte s w nieulotnej pamieci wewnetrznej EEPROM.

Ustawianie parametrow odbywa sie z klawiatury foliowej umieszczonej na panelu przednim urzadzenia:

- z trybu wys$wietlania wartosci zadanej/mierzonej wejs¢ w menu konfiguracji (wcisna¢ przycisk [CONF] na czas
dtuzszy niz 2sek.) Jesli parametr 18: = [l (ochrona hastem jest wtaczona) na wyswietlaczu pojawi
sie komunikat @A, a nastepnie B z migajaca pierwsza cyfra, przyciskiem [UP] lub [DOWN] nalezy
wprowadzi¢ hasto dostepu (firmowo parametr 17: GEEH = ), do przesuwania na kolejne pozycje oraz
zatwierdzenia kodu stuzy przycisk [SET]

- po wejsciu do menu konfiguracji wyswietlane s3 mnemonicznie nazwy parametrow (L <-> <->
<->itd.), przycisk [UP] powoduje przejscie do nastepnego, [DOWN] do poprzedniego parametru
(zbiorcza liste parametréw konfiguracyjnych zawiera Tabela 8 )

- w celu zmiany lub podgladu wartosci biezacego parametru wcisnaé przycisk [SET]

- przyciskami [UP] lub [DOWN] dokona¢ zmiany wartosci edytowanego parametru

- zmieniong wartosci parametru zatwierdzi¢ przyciskiem [SET] lub anulowa¢ [ESC], nastepuje powré6t do
wyswietlania nazwy parametru

- wyjscie z konfiguracji: dlugie (>1s) wcisniecie przycisku [ESC] lub samoczynnie po ok. 2 min bezczynnosci

W przypadku stwierdzenia rozbieznosci wskazan z rzeczywista wartoscia sygnatu wejsciowego/wyjsciowego
mozliwe jest dostrojenie zera i czutosci do danego sygnatu: parametry 14: Bz (zero) i 15: HEZH# (czutosé).

W celu przywrdcenia ustawien fabrycznych nalezy w momencie wigczenia urzadzenia wcisna¢ przycisk [CONF] do

momentu pojawienia sie menu wprowadzania hasta (BEEH ), a nastepnie wprowadzi¢ kod FENH.
7



Tabela 8. Parametry konfiguracyjne

- > R Ustawienia
Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis R
firmowe
pradowy aktywny 0+20mA, OUT wyjscie 1-3, IN wejscie1-2
1R pradowy aktywny 4+20mA, OUT wyjscie 1-3, IN wejscie1-2
rodzaj sygnatu e pradowy pasywny 4+20mA, OUT wyjscie 2-4 T
wyjéciowego / e pomiar/test petli pradowej, IN  wejscie 1-3 B
wejéciowego o- 10 napieciowy 010V, OUT wyjécie 1-3, IN wejécie1-2
napieciowy 2+10V, OUT wyjscie 1-3, IN wejscie1-2
2:E rodzaj wn bezposrednia w jednostkach rzeczywistych (mA lub V)
wyswietlanej skali programowalna parametrami 3: ¥R i 4: [T
3. + jednostek - wskazanie dla 0/ 4mA, 0/ 2V - poczatek skali o0
dot zakresu wskazan wyjsciowej =
4P S — A A S —
) \ + EEEE] jednostek — wskazanie dla 20mA, 10V - koniec skali wyjéciowe] 1000
go6ra zakresu wskazan
brak kropki
5:EFA :
pozycja kropki dla skali E (0,0)
programowanej, gdy Bl (0,00) ()
arametr 2: ElfE:] = PP
P [xErEH (0,000)
filtracja cyfrowa pomiaréw (czas odpowiedzi), dla =
iedzi i s = IS
6: A stopier: filtradji . cza§ OdeWI.ed’ZI wyn?S| ok.0,3s, dla HHok. 1,3s. -
Wyzszy stopien filtracji oznacza bardziej wygtadzona wartos¢
pomiaru i diuzszy czas odpowiedzi.
" wejscie (pomiar), tryb ustawiany rowniez przyciskiem [IN]
7: iR tryb pracy
out wyjscie (zadawanie), tryb ustawiany takze przyciskiem [OUT]
8: + EEEE] jednostek, ograniczenie dolne wartosci zadanej (parametr 11: o
limit dolny nastaw B) przy zadawaniu z przyciskéw zadajnika T
9: + EEEE] jednostek, ograniczenie gérne wartosci zadanej (parametr 11:
limit gérny nastaw B3) przy zadawaniu z przyciskéw zadajnika e
o: ¥z - [HE# jednostek, krok zmian dla wartosci zadanej (parametr 11: E8) przy
krok zmian zadawaniu z przyciskow zadajnika e
11: limit dolny nastaw: 0/4mA, 0/2V, parametr 3: lub 8: WA, limit g6rny
wartos$¢ zadana dla nastaw: 20mA, 10V, parametr 4: lub 9: MM, krok zmian: 10: A, ]
wyjscia dotyczy zadawania z przyciskdw w trybie normalnym (rozdziat 6)
12: czas trwania zbocza narastajacego (rampy), dla wartosci
czas miekkiego startu + HERH s funkcja wytaczona, opis w rozdziale 9 wylgczony
13: oFF czas trwania zbocza opadajacego (rampy), dla wartosci
czas miekkiego stopu B s funkcja wytaczona, opis w rozdziale 9 wylgczony
14: HEMA kalibracja zera | przesuniecie zera dla pomiaréw i zadawania + Ei#f jednostek 000
15: il wzmocnienie EE - I % | kalibracja nachylenia (czutos¢) dla pomiaréw i zadawania [ %




oFF wytaczona (bez blokad)

16: ™ blokada —
przyciskow klawiatury wigczona blokada przyciskéw [IN], [OUT]
[IN], [OUT] i wartosci wiaczona blokada zmian wartosci zadanej 11: 48 wytaczona
zadanej 11: FFE3

) wiaczona blokada przyciskéw [IN], [OUT] i wartosci 11: FH3
17: hasto dostepu | HHfHH + EEEE] | hasto dostepu do menu konfiguracji (gdy 18: =M [
18: ochrona konfi- | Bd wejscie do menu konfiguracji nie jest chronione hastem
guracji hastem dostepu | pym wejécie do menu konfiguracji jest chronione hastem dostepu | Wytaczona
19: Bd czas czas liczony od momentu ostatniego uzycia jakiegokolwiek 23
autowylaczania B- BB min | przycisku klawiatury, BIE funkcja wytaczona el

9. MIEKKI START/STOP ORAZ GENERATOR FALI TROJKATNEJ

Przyrzad wyposazony zostat w funkcje rampy (miekkiego startu i stopu) dziatajacej zgodnie z diagramami
przedstawionymi ponizej (rysunki 9.1, 9.2, 9,3). W celu uruchomienia funkgji nalezy skonfigurowac czas trwania
miekkiego startu (zbocza narastajacego, parametr 12: BB, rozdziat 8) lub stopu (zbocza opadajacego, 13: ).
W przypadku gdy oba czasy sa niezerowe (12: @i 13: @i ) na wyjéciach generowany jest periodyczny
przebieg tréjkatny. Wartosci graniczne (amplitudy) sygnatu wyjsciowego sa réwne wartosciom krancowym
uzytego sygnatu (zaleznym od parametru 1: %) lub moga by¢ zawezane limitem dolnym 8: oraz gérnym
9: . Wskazania wyswietlacza wyrazone sa w jednostkach rzeczywistych (mAlubV gdy 2: =) lub
poprzez parametry 3: [P, 4: (gdy 2: ENEE] = ).

Uruchomienie funkgji nastepuje recznie przyciskiem [SET] po czasie przytrzymania wiekszym niz 1,5 sekundy.
Realizacje rampy mozna w dowolnym momencie zatrzymywac i ponownie uruchamiac przyciskiem [SET] (pojawia
sie chwilowy komunikat FlEH - start lub F¥& - stop).

Stan wyjs¢ w tym trybie pracy aktualizowany jest automatycznie okoto 6 razy na sekunde.

wartosc¢ )
zadana zadawanie automatyczne (rampa)
- L [Up]  mmmmemes zadawanie reczne
20mA, 10V, B lub A mediny
[DOWNI ', [UP] / sygnal
i --.I__-- wyjéciowy
1 |
K [DOWN]
0/4mA, 0/2V, BEF lub / .
start reczny start stop start CZas
przyciskiem [SET] [SET] [SETI] [SET]

Rys.9.1. Zasada dziatania wyj$¢ w trybie miekki start (parametr > 0, i = BE).

;\;‘:;;?;c . zadawanie automatyczne (rampa)
‘ N S;aET:It' -------- zadawanie reczne
20mA, 10V, SR ub> FRRER - BE

| r

| \ ()

|

| .-'. k "'%"' sygnat

e | IIDOWN] N wyjsciowy

0/4mA, 0/2V, BEFR lub h i R N X

start t.'ec.zny [DOWN] stop start €zas
przyciskiem [SET] [SET] [SET]

Rys.9.2. Zasada dziatania wyj$¢ w trybie miekki stop (parametr = B > 0).
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20mA, 10V, |ub -
‘ --{-- _sygnal
[UP] [DowN]: < wyjsciowy
------- \ I
0/4mA, 072V, lub [DOWN] | .

wartos¢

N zadawanie automatyczne (rampa)

zadana -
-------- zadawanie reczne

start reczny stop start stop start  czas
przyciskiem [SET] [SET] [SET] [SET] [SET]

Rys.9.3. Zasada dziatania wyjé¢ w trybie generatora fali tréjkatnej (parametr >0, >0).

10. SYGNALIZACJA KOMUNIKATOW | BLEDOW. FUNKCJE DIAGNOSTYCZNE.

a) btedy pomiarowe i zadawania (funkcje diagnostyczne):
Kod Mozliwe przyczyny btedu
- przekroczenie dopuszczalnego zakresu pomiarowego/zadawanego sygnatu od gory ub o
= ki ied | ki i /zad tu od gory (Il lub od
- dotu (NN
- dotaczony inny sygnat niz ustawiony w konfiguracji (rozdziat 8, parametr 1: )
<\ ~_ | -migajaca warto$¢ zadana - przerwa w obwodzie petli pradowej lub zwarcie w uktadzie sygnatu napieciowego.
—EB#-| Komunikat wystepuje gdy oczekiwana wartos$¢ sygnatu zadawanego rézni sie od zmierzonej wartosci
7

rzeczywistej o wiecej niz 1% catkowitego zakresu zmiennosci tego sygnatu.

nikaty i btedy chwilowe (jednokrotne oraz cykliczne):

Opis komunikatu

inicjalizacja trybu pracy (wejécie/wyjscie)

wytaczanie kalibratora (reczne lub automatyczne przy zbyt niskim napieciu baterii)

wejscie w tryb wprowadzania hasta dostepu do parametréw konfiguracyjnych (rozdziat 8)

wprowadzono bfedne hasto dostepu

wejscie w menu konfiguracji parametréw

wiaczona blokada nastaw wartosci zadanej lub przyciskéw [IN], [OUT] (parametrem 16: BB, rozdziat 8)

wigczona blokada nastaw wartos$ci zadanej z powodu wykonywania funkcji rampy (rozdziat 9)

reczne uruchomienie funkcji miekkiego startu lub stopu (przyciskiem [SET])

reczne zatrzymanie funkcji miekkiego startu lub stopu (przyciskiem [SET])

zbyt niski poziom napiecia akumulatoréw/baterii zasilajacych (nalezy wykonac fadowanie akumulatoréw za
pomoca dotaczonego zasilacza lub wymienic baterie na nowe)

zapis firmowych wartosci parametréw (rozdziat 8)

11. NOTATKI WLASNE
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